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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaeghhicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru
robét drogowych zwizanych z budowchodnika w cigu ulicy Bajera w Dymaczewie Starym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna stosowana jgst dokument przetargowy i kontraktowy przy zleicai
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddikic
Zaleca sj wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na droga@jgkich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obgamwymagania ogdélne, wspélne dla robotebpih szczegotowymi

specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych soentdw robdt drogowych wygiujacych przy budowie chodnika w
ciagu ulicy Bajera w Dymaczewie Starym.

01.00.00 Roboty przygotowawcze
01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysg&towych
01.02.04 Rozebranie elementéw drdg

03.00.00 Odwodnienie korpusu drogowego
03.02.01 Odwodnienie - studzierikiekowe

04.00.00 Podbudowy
04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zggzczeniem podi@a
04.02.01 Warstwa odszapca
04.06.01 Podbudowa z betonu B 10

05.00.00 Nawierzchnie
05.03.23 Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej

08.00.00 Elementy ulic
08.01.01 Krawzniki betonowe
08.03.01 Betonowe obrza chodnikowe
08.05.01 Scieki z prefabrykowanych elementéw drogowych

Roboty nawierzchniowe
03.02.01a Regulacja pionowa studzienek

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno-iaytkowa (droga) albo jego
cze$¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny, eazet).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dhugos¢ mostu - odlegtet migdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych zsyaés -
odlegtai¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginwe;.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuuab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraaszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczmauchu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeandzilo usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronawpatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robot budowlanychzgty do notowania zdaraei
okoliczndci zachodacych w toku wykonywania robo6t, rejestrowania dokeagych odbioréw robét, przekazywania polece
innej korespondencji technicznej pawizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonaw@ projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkecenovy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegz.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahywntraktowych (wyznaczona przez Zamawgego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowzialtha za nadzorowanie robét i administrowanie kadem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do wypbwania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubodhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju iapa@s
dzielcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach mostowych, twoaz
ustréj nioacy dla przeniesienia ruchu pojazddw lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona korpdrogi i skarpami rowow.
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1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyntelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangtnonami, stiacy do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggzeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikOw.
Whpisy w ksizce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez hyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdepo, niezldne do
przeprowadzenia wszelkich badigprob zwazanych z ocepjakasci materiatdw oraz robot.

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentgcpjektows i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezyimiera/ Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkatdm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezgz.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzglych do przejmowania i rozktadania olein od ruchu na podie
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bigedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferyypam.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajduaga seé miedzy warstwy Scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze rozi@nie napgzen

w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa siga do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniafej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni staca do przenoszenia ohzen od ruchu na podi®. Podbudowa me sktada sie z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sktadasie

Z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnae&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniemystek podiaa. Maze zawierd warstwe mrozoochrona, odsiczapca lub
odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownymezeeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami dmiat mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniefiwienia przenikania cwstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powye;.

i) Warstwa odsczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedogtaj sk do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowasdpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchulipenego

na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgod#é - zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamijedi przedziat

tolerancji nie zostat okéony - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla ngégo rodzaju robot
budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogiiazamych z
nig urzadzer oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy rearéwnie obejmowd teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chronicych ludzi isrodowisko przed uakliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazdbw, umieszczenia wdzenr organizacji i
bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podtae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,aey pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.28. Podioe ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pualtdezaca bezpérednio pod nawierzchaj ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia ghazane Wykonawcy przez Zyniera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydztaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego agmania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego podczenia.
1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagjmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, salakiiéwek
zwierzt dziko zyjacych lub uradzer technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemérdadowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad dolina, bagno, rzeka, szlakdeowek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopreyktad droga,
kolej, rurocig, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa esézlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyk i
wymiary obiektu ldacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegmzeMskiadd sig z peinejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terengraruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpktosc teoretyczna - odlegéé miecdzy punktami podparcia @#gskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szerokéc¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomigdzy zewrgtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowdtszeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbimpdzajow ruchu oraz

szerokdé¢ chodnikéw mierzona wwietle poreczy mostowych z wykczeniem konstrukcji przy jezdni dolem oddzietsj ruch
kotowy od ruchu pieszego.
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1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ictidgio(przedmiarem) w kolejrégi technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsgaignione w
kontrakcie jako tworgce cz$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwejd ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inma drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogpive
ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - €& przedsiwziecia budowlanego, stanoyza odebng catas¢ konstrukcyjm lub technologicza,
zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtilowych. Zadanie me polega na wykonywaniu robét zwekanych z
budows, modernizacy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochramudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jékdch wykonanych oraz za ich zgodda dokumentagj projektovs, SST i
poleceniami Iayniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz
reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze d&iatiji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialdoza wytyczenie punktéw gtéwnych trasy przez upramego Geodet i
odpowiedzialné na ochrorn przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbikaicowego robot. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywalt na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa ¢bizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykaz@wdanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwatdrhiapcym podziat na dokumentagprojektowvs:
- Zamawiajcega przetargowa dokumentacja projektowa zostanieeotem sprzedana po ogtoszeniu przetargu, projektowa
dokumentacja wykonawcza (techniczna) zostanie pzagke Wykonawcy wytonionemu w drodze przetargu.
- Wykonawcy Wykonawca we witasnym zakresie opracuje i uzggdajekt organizacji ruchu na czas budowy oraz ageac
geodezyja dokumentagj powykonawcz.

1.5.3.Zgodna¢ robdt z dokumentagijprojektow i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowdokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okdlene w chaby jednym z nich $ obowikzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumeiitac

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegbinych dokumentow ohpwe kolejndé ich wanaosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych” @8inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie me wykorzystywad blgdow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu veimi
natychmiast powiadori Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbienaosci, wymiary podane na frnie s wazniejsze od wymiaréw okséonych na podstawie odczytu
ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatla zgodne z dokumentagcprojektova i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartiei docelowe, od ktérych dopuszczalne s
odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw n&atéw budowli musgwykazywa zgodndéé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mgzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows lub SST i wptynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pagthem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniejcych obiektéw (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadrzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w akres
trwania realizacji kontraktu,zado zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt
w okresie trwania budowy. W zaleosci od potrzeb i pospu robét projekt organizacji ruchu powinien¢bpa bieaco
aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektyardzacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczape takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewatayv ten sposob bezpiedstwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeciov dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jesinieodzowne
ze wzgkdow bezpiecazgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczge kyda akceptowane przezipniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeemw miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktorych tiebedzie zatwierdzona przez dyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegzboéj zaptacie i przyjmuje i ze jest whczony w cen
kontraktova.
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1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowrzek zn#& i stosowg w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieesdo przepisow i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub débr publicznych i
innych, a wynikajcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszazkei innych przyczyn powstatych w ngsstwie jego
sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymag# bedzie miat szczeg6iny wzgdl na:
1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopérégalojazdowych,
2) srodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pgzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca hdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowvapyssprzt przeciwpaarowy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniactohiych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynaofezdach.

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone przed dgsem
0s6b trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpnearem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nigds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza ei uzycia materialtdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o ¢géniu wikszym od
dopuszczalnego, oldlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do robot bda miaty aprobat technicza wydam przez uprawniom jednostlk,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwéradowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azplaiczeniu robo6t ich szkodlivéé zanika (np.
materialy pylaste) maegby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.zéé wymagaij
tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrayragod; na wycie tych materiatbw od wgiwych organow
administracji pastwowe;j.

Jereli Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawgyaj

1.5.8.0chrona wiasngi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrkomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak ruragi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzldeych witacicielami tych uradzer potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiagego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zaiewtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju robét, ktore
majp by¢ wykonane w zakresie przefnia instalacji i urazdzer podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zam® rozpocgcia rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomizyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadmaz kedzie z nimi
wspoOtpracowat dostarczay wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca é&dzie odpowiada za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadaestalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawaggjo.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé& si¢ do ustawowych ogranicenaciskéw osi na drogach publicznych przy transporc
materialdw i wyposzenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelléel;dne zezwolenia i uzgodnienia od ¥davych
wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéwngminormatywnych) i o kdym takim przewozie dnlizie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. bynier/Kierownik projektu mee polecé, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaty
usunite z terenu budowy. Pojazdy powoghg nadmierne obgienie osiowe nie dala dopuszczone néwiezo ukaiczony
fragment budowy w olkbie terenu budowy i Wykonawcaedizie odpowiadat za naprawwszelkich rob6t w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniamiyiniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawoglbie przestrzegaprzepiséw dotyccych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegoélnéci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgie, socjalne oraz sptzi odpowiedni
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie ofdazzdpewnienia bezpiearstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymageaokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i s uwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrerrobdt i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do robét od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zékaenia robét przez yniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoigiqmmo by prowadzone w taki
sposoéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruarstaego.
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Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera/Kierownika projektu
powinien rozpocgé roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest zn& wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscovez amne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sv jakikolwiek sposob zwzane z wykonywanymi robotami ietizie w pei
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanbwilczas prowadzenia robét.

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych i dulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu do spgtai, materiatow lub
urzadzen uzytych lub zwazanych z wykonywaniem rob6t i w sposohgty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o
swoich dziataniach, przedstawiajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zrédka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonyith
rob6ot, Wykonawca przedstawi Aynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, cgegétowe informacje dotygze
proponowanegdrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyeiteriatlow jak rowniz odpowiednigwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z daneg@dia nie oznacza automatycznie wszelkie materialy z danegoddta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposob egly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwale wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatdwzédet
miejscowych widczapc w to zrodta wskazane przez Zamawvdigggo i jest zobowzany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi
projektu wymagane dokumenty przed rozgotem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi #gnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentaci zawierajca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie metedvydobycia i selekcji, uwzgtiniajac aktualne decyzje
o0 eksploatacji, organdw administracjingavowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagailosciowych i jak@gciowych materiatow pochodeych
zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatlow, dzieawy i inne jakie okz si¢ potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopdéw, dokopow i miejsc pozyskaniaemaléw miejscowych &da
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce utglkvacji terenu po ukficzeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykepta terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
dokumentach umowyeda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymaga umowy lub wskaza
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie {dzie prowadzi zadnych wykopow w olkbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chylealzyska na to piserazgod; Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatéw bdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarmprzez Wykonawge wywiezione z terenu budowy i zione w
miejscu wskazanym przezdyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych
materiatdbw do innych robét, nite dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtematow zostanie odpowiednio
przewartéciowany (skorygowany) przezayniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawykonuje na
wihasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

J&li dokumentacja projektowa lub SST przewigupozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naig 3 tygodnie
przed uyciem tego materiatu, albo w okresie zmaym, jdli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie adgmaganych
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowaiwglzaj materiatu nie nie by pdzniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane imasterdo czasu gdy dua one uyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowatyja sjakos¢ i wiasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@datzlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglow miejscach zorganizowanych przez Wykonawic
zaakceptowanych przezamiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdblaterialtdbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptacji okionej partii materiatdw pod wzgllem jakdci.
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W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcvytwoérni, musza by¢ spetnione

nastpujace warunki:
a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsieza
przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizatjbt,
¢) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlazyniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekefida w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgod
wzgledem typdéw i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaigacji robo6t, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalw wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami sakmgmi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachytmera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdici do pracy. Powinien l#yzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy kynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych dopuszczenie sgin
do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewidujozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaruzyska jego akceptacjprzed
uzyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji lzyniera/Kierownika projektu, nie nie byt pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprat, maszyny, urazenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy, zostarzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nd@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiéfodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robo6t i wikiwosci przewaonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewéiiprowadzenie robot zgodnie z zasadami dlreymi w dokumentacii
projektowej, SST i wskazaniachzymiera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzigm umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldbspetnig wymagania dotyexe przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw Bai gnnych parametréw technicznycSrodki transportu nie spetnigie tych
warunkdw mog by¢ dopuszczone przez dyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywréie stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwaé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigatzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactemu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratmitdnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych
materiatéw i wykonywanych roboét, za ich zgodfia dokumentagj projektova, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji
robét opracowanym przez Wykonaywaraz poleceniami bryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metadgonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyézem planie i wyznaczenie wysod@ wszystkich elementow
rob6t zgodnie z wymiarami i ¢dnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyma pémie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamisunete przez Wykonawgna wiasny
koszt, z wyjtkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy éraiiprzez
Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsck przez Irzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadn&.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementobot kxda oparte
na wymaganiach okénych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoive SST, a take w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji ignier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bad& materiatéw i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswiadczenia z przeszioi, wyniki bada@ naukowych oraz inne
czynniki wptywapce na rozwzan kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawow czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytoduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowd i przedstawi do akceptacji layniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakii. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony spos6b wykonywania robét,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gpwmiupcy wykonanie robét zgodnie z dokumengapyojektova,
SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) czs$¢ 0golm opisupca:
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— organizaa} wykonania robdt, w tym terminy i spos6b prowadaemibét,
— organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
— sposob zapewnienia bhp.,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za j&ka terminowd¢ wykonania poszczegoélnych elementéw robét,
- system (sposob i proced)proponowanej kontroli i sterowania jam wykonywanych robot,
— wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlécprowadzenie badd,
— sposob oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrsierugjcych, a take
wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procestriologicznym, proponowany sposoéb i ferpizekazywania tych
informac;ji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;
b) cz$¢ szczegobtow opisujca dla kazdego asortymentu robét:
- wykaz maszyn i ueddzeh stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz wyposzeniem w mechanizmy do
sterowania i urgdzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipiskezy, kruszyw itp.,
- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedautia wissciwosci w czasie transportu,
— sposob i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanieydaa, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzamészanek i wykonywania poszczegdélnych elementiwt;
— sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli rob6t &dizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazona jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtkontrok robot i jakéci materiatdow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, vdczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezedne do pobierania prébek i
bada materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolyimier/Kierownik projektu mee zaada® od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalayj.

Wykonawca hdzie przeprowadza pomiary i badania materialdbw oraz robot zestetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyniokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlfirgest konieczny, aby
zapewnt wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane wudzenia i spret
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm okééjacych
procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nieggnigciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu nuttod badawczych. el
niedocignigcia te lzda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast
wstrzyma uycie do rob6t badanych materiatow i dépiye do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusunite i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem lhagtateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prédygdotych na zasadzisge
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy¢ z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do badla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie zapewnion mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekeda dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez hyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawo bada wykonywanych przez kryniera/Kierownik projektu &da odpowiednio
opisane i oznakowane, w spos6b zaakceptowany przgziera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcaetizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw,
ktére budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgrzez Wykonawe usungte lub ulepszone z
whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengeuek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiey.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetta przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W p@adigp, gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceate
przez Irzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongodmiaru lub badania, Wykonawca przedstawi senjgi ich wyniki do
akceptacji layniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportébw z wiy@mi bada jak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakb

Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprabowh.
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6.6. Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania matériaiv
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawpadducent materiatdbw powinien udziethu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagz Wykonawe, poprzez
migdzy innymi swoje badania,c¢lizie ocenid zgodnd¢ materiatdw i robdt z wymaganiami SST na podstawigikow
wiasnych bad@kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatdw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to taynier/Kierownik projektu oprze si
wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgédrmoateriatow i robét z dokumentacprojektovs i SST. Mae réwnie
zlecié, sam lub poprzez Wykonawgrzeprowadzenie powtornych lub dodatkowych hadazalenemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkotvpada i pobierania prébek poniesione zostpnzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazrgwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi okénymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych edazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

— Polsky Normg lub

— aprobaj techniczm, w przypadku wyroboéw, dla ktorych nie ustanowidPalskiej Normy, jeéeli nie s objete certyfikacy
okreslona w pkt 1

i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesfywymagane przez SST, #da partia dostarczona do robot
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razizpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badaeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpowiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy ddda okresu gwarancyjnego. Odpowiedziathpa prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowizujacymi przepisami [2] spoczywa ha Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyelda dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpietziva ludzi
i mienia oraz technicznej i gospodarczej stronydwud

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatisaapz
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalstwego. Zapisy dla czytelne, dokonane trwaitechnilky, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebtda oznaczone kolejnym numerem aanika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegdlngci:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dak przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

— dak uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofaki harmonogramow robdét,

— terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robét, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zani@yjch i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggfh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegoblnym w zvgzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,

— dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wykonywania robot,

— dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

— dane dotycgce jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych bada z podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowyedd przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Irkyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeéyimiera/Kierownika projektu do ustosunkowania. $trojektant nie
jest jednak stranumowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementdéw robot.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza i spos6b eigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do lkgki
obmiardéw.
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(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatow, orzeczenia o jada materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki baddVykonawcy lkda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema
jakosci. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru rob6t. Winny lyudostpnione na kade zyczenie Irtyniera/Kierownika
projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zaliczeesbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawwedabezpieczonym.

Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Iizyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do xefyl na
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektows i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pduaaieniu Ireyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmi&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru legda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST
nie zwalnia Wykonawcy od obowaku ukaiczenia wszystkich robot. Bine dane zostanpoprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na grie.

Obmiar gotowych robét doizie przeprowadzony z eztcécia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oldtenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonavdnzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odlegtcici pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnyméeda obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowe;.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako diugdé
pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo ¢ba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiasi.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robafdab zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonaydezeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada
atestugcych to Wykonawcadalzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trniaan
robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST d&lzie
utrzymyw& to wyposaenie zapewniac w sposOb agly zachowanie dokladsdoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzeaegrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohtiigzzda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki
obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zylierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
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a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych rob6t, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegmakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uviajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogéinego gmstrobot.

Odbioru robét dokonuje #iynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robdét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbidredzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak ni w ciagu 3
dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budopgwiadomienia o tym fakcie iyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéwviEajcych
komplet wynikéw badéa laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z dokumentagjprojektovs,
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru agciowego robdt dokonujesi
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Gdhiob6t dokonuje lzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzectego wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdio jakasci i
wartcsci.

Catkowite zakéaczenie robét oraz gotow®do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwwpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem isenje o tym fakcie Iayniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagzmrzez Zamawiagego w obecnii Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbiergja roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentow,
wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robét z dokumentagprojektovs i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoginaz realizaci ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aakowych lub robdt uzupetnigych w warstwiescieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydaid ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatagjektova i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieesteo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc pomniejszoam wartasé
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robdt jest protokét odbioru ostatecznegoodtrob
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgiapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpaiy przygotowé&nastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata sporazona w trakcie
realizacji umowy,
2. szczegoétowe specyfikacje techniczne (podstawowekamentéw umowy i ew. uzupetnage lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
5.  wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi@a oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
6. deklaracje zgodrii lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,
7. opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikdw bada pomiaréw zatczonych do dokumentéw
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. sprawozdanie techniczne.
Sprawozdanie technicznedzie zawier&
- zakres i lokalizagj wykonywanych robot,
- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do DokunghRrojektowej przekazanej przez Zamawiago,
- uwagi dotycace warunkow realizacji robét,
- data rozpocgia i zaka@czenia robot;
9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towaraggeh (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,
oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robo6t wiécicielom urzdzen,
10. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
11. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nigldpgotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykorawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot
Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniap kxda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzunpehcych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyohdt zwhzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweyaym.

Odbiér pogwarancyjnydualzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwzgkdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,0dbioér ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk obmiarows ustalon dla danej
pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowamdstawy platndci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kossowej lzdzie uwzgédniat wszystkie czynnéci, wymagania i
badania sktadage st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robétidobejmowd:
— robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartaé¢ zwytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
— warts¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaesido wymagéa warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okrdone w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione vztargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instifjami projektu organizacji ruchu
na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kmpijektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajgh
zmian i uzgodnig& wynikajacych z postpu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietzt®va ruchu,
(c) optaty/dziezawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikdw, barier, oznakowsi drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, bariewiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu obejmuje:
(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane ([DaNr 207 z 2003 r., poz. 2016 z4ndzm.).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20. w sprawie dziennika budowy, moita rozhiorki, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawieteggo dane dotyaze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108 z 20Q2
poz. 953 z pén. zm.).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiz. U. Nr 204 z 2004 r., poz. 2086 zzp6zm.).
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaagjihtécznej (SST) g wymagania dotyege wykonania i odbioru
rob4t zwhzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktysokasciowych wysepujacych przy budowie chodnika wagju
ulicy Bajera w Dymaczewie Starym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy pz#scaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddkimraz przy zlecaniu robét na drogach miejskichirgych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét as@nych z wszystkimi czyndciami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdr®gowej oraz potzenia obiektdw inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych na odcinku 1,040 km.

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wyséiowych wchoda:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysédiowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate o0si),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochronh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposGtwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
f) wykonanie inwentaryzacji powykonawczej - 3 egz.

1.3.2. Sprawdzenie rgdnych przed rozpoczciem robot

Wykonawca ma obowkek sprawdzenia istnigych rzdnych terenu i r@nych projektowanych, zamieszczonych na rysunkach
przekrojow poprzecznych i przekrojow poghych. W przypadku stwierdzenia niezgoétioWykonawca powinienprzed
rozpoczciem robo6t, bezzwtocznie poinformowgprojektanta o zaistniatych okoliczswach.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasynkty kierunkowe oraz poatkowy i kohcowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktdw gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégbokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamabot ziemnych, w ssiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny énie
srednic; od 0,15 do 0,20 mi diugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugw okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaEsj nawierzchni bolce stalovieednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig dtugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotysze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysckmwych naleéy stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- taSmy stalowe, szpilki.
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Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej gaw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysapieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejod Zamawigicego dane zawiergje lokalizac i
wspotrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaw&go, Wykonawca powinien przeprowadmebliczenia i pomiary
geodezyjne niezlnine do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &yykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@azyniera o wszelkich gHach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych¢BYy te powinny by usunite na koszt Zamawigjego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej ggodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #lia sig od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadéna tym Irnzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@avpno by
zmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynidk@g z rénic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej ¢drzych rzeczywistych, akceptowane przezyhera, zostaf wykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofiai
Wykonawe,.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzowinny
by¢ zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie trwania robét.
Jereli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostaqp zniszczone przez Wykonawdwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dkzdgo prowadzenia robo6t, to zostame odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@miwidtowej realizacji robot nate do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osasy i punktow wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposoéb trwaly, przgyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowkzane do punktéw pomocniczych, pgmych poza granicrobét ziemnych.
Maksymalna odleglE pomidzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtuosi trasy drogowej, a ta&
przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyidask. 250
metrow.

Repery robocze nalg zalay¢ poza granicami robdt zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzyszcych. Jako repery robocze pama wykorzystd punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtu trasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery roboozadery zatary¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztakikdw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przezytriera.

Rzedne reperow roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosa¢ niwelac§ podwdjra w nawkzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaej wyrgne i jednoznaczne okdlenie
nazwy reperu i jego ezinej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji
projektowej.

0§ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gidwnych i w punktachsrpdnich w odlegléci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtmssy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢
wigksze ni 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety punktow osi trasy naje
wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrédonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nglaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.
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Usunkgcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca rob6t zapi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza grarobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumeniapjojektows oraz w miejscach wymagayych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowapyebz Irkyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naty stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nagle
stosowé w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegté¢ migdzy
palikami lub wiechami nafg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwmj. Odlegté¢ ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umiwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektowva.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych naleéy prowadzé
wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami podanymi w
pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®ANymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@OWymagania ogéine” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robot

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjriegfire Wykonawca przedktadazymierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatréci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktéw wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochronh przed zniszczeniem i oznakowanie utatydej odszukanie i
ewentualne odtworzenie,
- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,
— zabezpieczenie lub przeniesienie geodezyjnych gungtatych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonye@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itye@gsGtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUID83.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaagjihtécznej (SST) g wymagania dotyege wykonania i odbioru
robo6t zwhzanych z usugtiem drzew i krzakéw w zwzku z budow chodnika w cigu ulicy Bajera w Dymaczewie Starym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy pz#scaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddkic
Zaleca sj wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t aganych z mechanicznydtinaniem
drzew z karczowaniem pni frednicy 46-55 cm -1 szt, wraz z wywiezieniem na miejsce wskazane przezestora w
odlegtaici do 5 km wykonywanych w ramach rob6t przygotowayet.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defignji
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pid.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania robot zwezanych z usugtiem drzew i krzakéw naky stosowa:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargmiich usunicia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gajzie naley przewozt transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat sytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydiransportowane w
sposob nie powodagy ich uszkodzé

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M®00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew

Roboty zwizane z usurciem drzew obejmuajwyciecie i wykarczowanie drzew i krzakéw, wywiezienid,gaarpiny i
gakzi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypdwli@v oraz ewentualne spalenie na miejscu pozssiapo
wykarczowaniu.

Teren pod budog drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopidw innych miejscach wskazanych w
dokumentaciji projektowej, powinien dpczyszczony z drzew i krzakéw.

Zgoda na prace zw#ane z usurciem drzew i krzakéw powinna byizyskana przez Zamawiaggo.

Wycinke drzew o wtdciwosciach materiatu iytkowego naley wykonywa w tzw. sezoniegbnym, ustalonym przez
Inzyniera.
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W miejscach dokopow i tych wykopow, z ktérych dgryest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teddazy
oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuné¢ korzenie tak, aby zawasdczgsci organicznych w gruntach przeznaczonych
do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren najeoczyci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly si na gkbokadsci do 60 cm
ponizej niwelety rob6t ziemnych i linii skarp nasypuwyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Raslinnos¢ istniegca w pasie robo6t drogowych, nie przeznaczona dmiea, powinna by przez Wykonawe
zabezpieczona przed uszkodzenienzelleoslinnoé¢, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona prze
Wykonawe;, to powinna b§ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zgakaany przez odpowiednie wladze.

5.3. Usungcie drzew

Pnie drzew znajdage sg¢ w pasie robdt ziemnych, powinny dywykarczowane, za wafkiem nastpujacych
przypadkow:

a) w obrbie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istagg rzdna terenu w tym miejscu znajduje sio
najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej koraarogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pcaogine pod
nasypami powinny hyscigte nie wyej niz 10 cm ponad powierzchiniterenu. Powjsze odsfpstwo od ogdinej zasady,
wymagajcej karczowania pni, nie ma zastosowaniagljeprzewidziano stopniowanie powierzchni terenud gamdstaw
nasypu,

b) w obrbie wyokrglenia skarpy wykopu przecingggo st z terenem. W tym przypadku pnie powinny Bgiete rowno z
powierzchn skarpy albo poiigj jej poziomu.

Poza miejscami wykop6w doty po wykarczowanych phiaaley wypetnic gruntem przydatnym do budowy nasypow

i zagysci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-02.0QR6boty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykop6w, naletymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesiv nich wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia rob6t w taki sposob, aby drzewadstawiajce warté¢ jako materiat
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wtasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne &iny przewidziane do ponownego sadzenia powinng Wwykopane z dia ostraznoscia, w
sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkagzenastpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostatoi po usunigtej roslinnosci

Sposo6b zniszczenia pozostaiopo usungtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inzyniera.

Jereli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewra za pomog specjalistycznego spitwi, to sposob wykonania
powinien odpowiada zaleceniom producenta spiz. Niewyteczne pozostadei po przer6bce powinny Byusunite przez
Wykonawe z terenu budowy.

Jeeli dopuszczono spalanie shmnosci usungtej w czasie robdt przygotowawczych Wykonawca mavaoizek
zadbd, aby odbylo s ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpigszea i odpowiednich przepisow.

Zaleca sj stosowanie technologii, uradwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégildymu, to jest
spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dolasklymuszonym doptywem powietrza. Po zagzeniu spalania ogie
powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigyth s¢ czsci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wedy zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego przerwania, a
nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkopgrowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien agugo w miejsce
tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zadkeeme przez liyniera, w ktérym bdzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny ldyusunite przez Wykonawgz terenu budowy. 3k pozostatdci po spaleniu, za
zgody Inzyniera, § zakopywane na terenie budowy, to powinny bye uktadane w warstwach. & warstwa powinna By
przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnackyyrzykryta warstw gruntu o grubgci co najmniej 30 cm i powinna by
odpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostda po spaleniu nie magby¢ zakopywane pod rowami odwadnigymi ani
pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa gizeptyw wéd powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakai robo6t polega na wizualnej ocenie komplétiausungcia raslinnosci, wykarczowania korzeni i
zasypania dotdw. Zagzczenie gruntu wypetnigjego doly powinno spetniaodpowiednie wymagania oktene w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowe robét zwizanych z usugtiem drzew i krzakéw jest: dla drzew — sztuka.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@OWymagania ogoéine” pkt 8.
8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykareoych pniach, przed
ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatréci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuije:
— wyciecie i wykarczowanie drzew,
— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieegaha koe drzewn,, wzgkdnie spalenie na miejscu
pozostatéci po wykarczowaniu,
— zasypanie dotéw,
— uporzidkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaajhtecznej (SST) ¢ wymagania dotycze wykonania i odbioru
robot zwhzanych z rozbidrkelementéw drdg i przepustow przy budowie chodmikaiagu ulicy Bajera w Dymaczewie Starym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stosowana jggst dokument przetargowy i kontraktowy przy zlsicai
realizacji robét na drogach krajowych i wojewddikic
Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na droga@jskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z:
— rozbiérka nawierzchni zjazdéw z ptyt betonowych 35x35 cmzokastki brukowej betonowej i betonu na podsypce
piaskowej wraz z podbudaye piasku 10 cm 401,00 A,
— rozbiérka nawierzchni zjazdéw z kostki betonowej gr. 8 cmpieasypce cementowo-piaskowej wraz z podbudpwruntu
stabilizowanego grulsei 10 cm, kostka do ponownego wbudowanB5;30 nf,
— wywiezieniem gruzu z terenu rozbidrki wraz z optaa sktadowanie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definji
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pld.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
OgobIne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
3. SPRZAET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zwzanych z rozbiork elementow drég i przepustéw meoby¢ wykorzystany sprg podany poriej,
lub inny zaakceptowany przezzmiera:
— spycharki,

- ladowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody eizarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
OgobIne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiérki mgna przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmugungcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienabmw pkt 1.3,
zgodnie z dokumentagcprojektow, SST lub wskazanych przezzimiera.

Inzynier maze polecté Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékaey przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywé mechanicznie lubgcznie w sposéb okény w SST lub przez kyniera.
Wszystkie elementy mitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydaysuwane bez powodowaniacdimych uszkodze O ile
uzyskane elementy nie sfegic wkasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w SST lub wskazane
przez Irzyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST s wlasndcia Wykonawcy, powinny by usungite z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drbggrodzé znajdujce st w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektova bgda wykonane wykopy drogowe, powinny bijymczasowo zabezpieczone. W szczegénpalery
zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nalewypetni¢, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otacaapgo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Miejsce wykonywania robo6t nalg oznakowd zgodnie z ,Instrukg oznakowania robdt prowadzonych w pasie
drogowym” stanowdca zakcznik Nr 1 do Zarzdzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejli84 z dnia 06.06.1990 r.

5.2.1. Materiaty do ponownego wykorzystania
Materiaty nadajce s¢ do ponownego wykorzystania staic wlasndgcia Zamawiajicego. lrzynier podejmug
decyzje co do ich dalszego wykorzystania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakai rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbidrkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplégiowvykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych daguowego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetnigego ewentualne doly po usetych elementach nawierzchni powinno spetnia
odpowiednie wymagania olglene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWVymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow, robét zwizanych z rozbiérk elementéw nawierzchni jest 2rimetr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatriei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdt obejmuije:
— reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatéw chodnikowych,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegazycia, z utazeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziesig.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaezeni
3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nacgargolnego stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagriione i walcowane na zimno ogélnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rGwnoramienne
7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane nagor
8. BN-87/5028-12 Gwizie budowlane. Gwaizie z trzpieniem gtadkim, odgtym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikagfihnicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwazanych z budowodwodnienia przy budowie chodnika vagil ulicy Bajera w Dymaczewie Starym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy prigcaniu i
realizacji robét na drogach krajowych i wojewddikic
Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogamhigtowych i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zgé@nych z wykonaniem:
- 2,0 szt.studzieneksciekowych ulicznych betonowych chtonnyghednicy 500 z wpustem ulicznyieliwnym typu ,C”,
gtebokas¢ studzienek 2,0 m
- wykopy koparkami podsbiernymi 0,15 mw gruncie kat. 3 na odktad9;00 n7.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Kanalizacja deszczowa - éikanalizacyjna zewgirzna przeznaczona do odprowadzagiekdw opadowych.
1.4.2.Kanaly

1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dmifacyjnego odprowadzarndaiekOw.

1.4.2.2. Kanat deszczowy - kanat przeznaczony g¢wawadzanigciekéw opadowych.

1.4.2.3. Przykanalik - kanat przeznaczony da@#nia wpustu deszczowego z sid@nalizacji deszczowe;j.
1.4.2.4. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony demiiasciekdéw z co najmniej dwoch kanatéw bocznych.

1.4.2.5. Kolektor gtéwny - kanat przeznaczony demmiasciekdw z kanatow oraz kanatéw zbiorczych i odproreda ich do
odbiornika.

1.4.2.6. Kanat nieprzetazowy - kanat zangkyio wysokdci wewrgtrznej mniejszej ri 1,0 m.
1.4.2.7. Kanat przetazowy - kanat zamitgiio wysokdci wewrgtrznej rownej lub wikszej nz 1,0 m.
1.4.3.Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka zgwa - na kanale nieprzetazowym przeznaczona crddd i prawidtowej
eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaaliipa zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu amipl na zalamaniach
spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.

1.4.3.3. Studzienka pgdzeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczonatadaenia co najmniej dwoch kanatow
doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzidw@nalizacyjna maga dodatkowy przewod pionowy unliviajacy
wytracenie nadmiaru energificiekow, splywajcych z wyej potazonego kanatu doptywowego dozej polazonego kanatu
odptywowego.

1.4.3.5. Studzienka bezwlazow8lepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropem dtworu wtazowego, spetriap funkcje
studzienki pajczeniowej.

1.4.3.6. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjnakaaale przetazowym przeznaczona do kontroli i foteowej eksploataciji
kanatow.

1.4.3.7. Komora patzeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczonaadpehia co najmniej dwoch kanatéw doptywowych w
jeden kanat odptywowy.

1.4.3.8. Komora spadowa (kaskadowa) - komoraeagpochylng i zagkbienie dna umdiwiajace wyticenie nadmiaru energii
sciekow splywagcych z wyzej potazonego kanatu doplywowego.

1.4.3.9. Wyloticiekdw - element na keu kanatu odprowadzajegoscieki do odbiornika.

1.4.3.10. Przégie syfonowe - jeden lub wiej zamknitych przewoddéw kanalizacyjnych z rueliwnych, stalowych lub
zelbetowych pracapych pod dinieniem, przeznaczonych do przeptyseiekdéw pod przeszkagdha trasie kanatu.

1.4.3.11. Zbiornik retencyjny - obiekt budowlany s#ci kanalizacyjnej przeznaczony do okresowegozy@ania CzscCi
$ciekdéw opadowych i zredukowania maksymalnegezeatia przeptywu.

1.4.3.12. PrzepompownigiekOw - obiekt budowlany wyposany w zespoty pompowe, instalacje i pomocniczeadzenia
techniczne, przeznaczone do przepompowywazigkow z poziomu riszego na Wiszy.

1.4.3.13. Wpust deszczowy - wdzenie do odbiordciekdw opadowych, sptywagych do kanatu z utwardzonych powierzchni
terenu.

1.4.4.Elementy studzienek i komér
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1.4.4.1. Komora robocza - zasadniczes€studzienki lub komory przeznaczona do czydeneksploatacyjnych. Wysoké
komory roboczej jest to odlegd pomidzy rzdna dolnej powierzchni ptyty lub innego elementu pnzgdia studzienki lub
komory, a redna spocznika.

1.4.4.2. Komin wtazowy - szyb pgzeniowy komory roboczej z powierzchnziemi, przeznaczony do Zeja obstugi do
komory robocze;.

1.4.4.3. Plyta przykrycia studzienki lub komoryytp przykrywajca komog robocz.

1.4.4.4. Wlaz kanatlowy - elemenkliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siewiek rewizyjnych lub komoér
kanalizacyjnych, umdiwiajacy dostp do uradzen kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie stuglzki, przeznaczony do przeptywu w néoiekow.
1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub kgnkanalizacyjnej pomedzy kinet, asciam komory roboczej.

1.4.5.Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania pader SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
Stosowa nalezy wyroby budowlane wprowadzone do obrotu zgodnistave o wyrobach budowlanych [26].

2.2. Studzienkisciekowe
2.2.1.Wpusty ulicznezeliwne

Whpusty ulicznezeliwne powinny odpowiadawymaganiom PN-EN 124 [1].
2.2.2.Kregi betonowe prefabrykowane

Na studzienkiciekowe stosowane, prefabrykowane kgi betonowe @grednicy 50 cm, wysokai 30 cm lub 60 cm, z
betonu klasy C 20/25, wg KB1-22.2.6 (6) [22].

2.2.3.Kruszywo na podsypk

Podsypka mze by¢ wykonana z ttlucznia lubwiru. Uzyty materiat na podsygkpowinien odpowiadawymaganiom
stosownych norm, np. PN-B-06712 [10], PN-EN 13043 PN-EN 12620 [6].

2.3. Beton

Beton hydrotechniczny B-15 i B-25 powinien odpowiadaymaganiom PN-EN 206-1 [3] w zastosowaniach
przyszigciowych, a tymczasowo PN-B-06250 [9].

2.4. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiadgmaganiom PN—B-14501 [16].

2.5. Sktadowanie materiatéw

2.5.1.Kregi

Kregi mazna sktadowé na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiexanacisk kggdw przekazywany na grunt nie
przekracza 0,5 MPa.

Przy sktadowaniu wyrobdw w pozycji wbudowania wkai@ skladowania nie powinna przekra¢zd,8 m.
Skfadowanie powinno umbwiaé¢ dostp do poszczegodlnych stoséw wyrobow lub pojedynciyebow.

2.5.2.Wpustyzeliwne

Skrzynki lub ramki wpustow mag by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na paletacstosach o wysokci
maksimum 1,5 m.

2.5.3.Kruszywo
Kruszywo naley sktadow& na utwardzonym i odwodnionym podto w sposob zabezpieczey je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajdrakcjami kruszyw.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
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3.2. Sprat do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej — studziedeiekowych chtonnych powinien
wykaz& sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— koparek przedsbiernych,
— spycharek kotowych lubagienicowych,
— sprztu do zagszczania gruntu,
— wciagarek mechanicznych,
- beczkowozow.

4. TRANSPORT

4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport kregow

Transport kegdéw powinien odbywa sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadie mbzycji
wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przemych elementéw, Wykonawca dokona ich usztywnigmiaez
zastosowanie przektadek, rozporéw i klinéw z drevguany lub innych odpowiednich materiatow.

Podnoszenie i opuszczaniezgdw o srednicach 1,2 m i 1,4 m nale wykonywa za pomog minimum trzech lin
zawiesia rozmieszczonych réwnomiernie na obwodméaprykatu.

4.3. Transport wpustéwzeliwnych

Skrzynki lub ramki wpustow magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
przesuwaniem gipodczas transportu.

4.4. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewkie srodki transportowe, ktére nie spowodigegregacii
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczysziezemeszanki i obrienia temperatury przekraczegj grani¢ okreslona w
wymaganiach technologicznych.

4.5. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu, w sposéb zabezpiegaaj je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.6. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08 [20].
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczenienmiale oznaczy je w terenie za poradotkow
osiowych, kotkdwswiadkow i kotkdw kravedziowych.

W przypadku niedostatecznej §t reperéw stalych, Wykonawca wbuduje repery tyrsomee (z rzdnymi
sprawdzonymi przez stby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i zetme przekaze Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy naley wykon& jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonanidato - wykopu (ecznie lub
mechanicznie) powinny By dostosowane do @bokasci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadansgoztu
mechanicznego.

Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest zegirznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje sbustronnie 0,4 m jako
zapas potrzebny na deskowasi@an i uszczelnienie stykdw. Deskowarfigian naley prowadzt w miar jego gkbienia.
Wydobyty grunt z wykopu powinien Byywieziony przez Wykonawecna odktad.

Dno wykopu powinno by réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunogingeojektowej, przy czym dno
wykopu Wykonawca wykona na poziomie #8gym od rzdnej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinn@ lykonane bezpwednio przed ulzeniem przewodow
rurowych. Zdgcie tej warstwy Wykonawca wykonaaznie lub w sposob uzgodniony zzymierem.

5.4. Przygotowanie podiga

W gruntach suchych piaszczystyeirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych poein jest grunt naturalny o
nienaruszonej strukturze dna wykopu.
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W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcleotd podtae naley wykona z warstwy ttucznia lubwiru z
piaskiem o grubézi od 15 do 20 crmkznie z utgonymi siczkami odwadniacymi. Dla przewodéw dérednicy powyej 0,50 m,
na warstwie odwadniagej naley wykona fundament betonowyzgodnie z dokumentagcprojektovs lub SST.

W gruntach skalistych gliniastych lub stangeyich zbite ity naley wykona podtaze z posp6ikizwiru lub ttucznia o
grubdici od 15 do 20 cm. Dla przewodéw spednicy powyej 0,50 m nalzy wykona fundament betonoviyzgodnie z
dokumentagj projektova lub SST.

Zagszczenie podia powinno by zgodne z okrdonym w SST.

5.5. Roboty montaowe

Jeeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejspadki i gébokas¢ posadowienia ruroagju powinny spetnia
ponizsze warunki:
- najmniejsze spadki kanatow powinny zapeimidpuszczalne minimalneqatkosci przeptywu, tj. od 0,6 do 0,8 m/s. Spadki
te nie mog by¢ jednak mniejsze:
- dla kanatéw grednicy do 0,4 m - S6o,
- dla kanatow i kolektoréw przelotowych %o (wyjatkowo dopuszcza sispadek 0,5%60).
Najwigksze dopuszczalne spadki wynika ograniczenia maksymalnychegkosci przeptywu (dla rur betonowych,
CFW GRP i ceramicznych 3 m/ssa#la rurzelbetowych 5 m/s).
— glebokas¢ posadowienia powinna wyndsw zalenosci od stref przemarzania gruntéw, od 1,0 do 1,3 zgodnie z
Dziennikiem Budownictwa nr 1 z 15.03.71).
Przy mniejszych zaghieniach zachodzi konieczéioodpowiedniego ocieplenia kanatu.
Ponadto naley dazy¢ do tego, aby zaghienie kanatu na kaoéwce sieci wynosito minimum 2,5 m w celu zapewiden
mozliwoci ewentualnego skanalizowania obiektéw goloych przy tym kanale.

5.5.1.Studzienkisciekowe

Studzienkisciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowyezdni drég i placéw, powinny by wpustem
ulicznymzeliwnym i osadnikiem.

Podstawowe wymiary studzienek powinny wy@osi
— gkbokas¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylprzykanalika 1,65 m (wyjkowo - min. 1,50 m i max.

2,05 m),
— glebokas¢ osadnika 0,95 m,
— $rednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Kratasciekowa wpustu powinna bysytuowana wcieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinienchysytuowany 2
cm pongej cieku jezdni.

Lokalizacja studzienek wynika z rozwania drogowego.

Whpusty uliczne na skrzgwaniach ulic natey rozmieszczaprzy krawgznikach prostych w odlegéai minimum 2,0 m
od zakdiczenia tuku krawznika.

Przy umieszczeniu kratelciekowych bezpgrednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien znaj@o si¢ 0,5 cm
ponizej poziomu warstwycieralnej.

Kazdy wpust powinien by podhczony do kanatu za grednictwem studzienki rewizyjnej pmizeniowej, studzienki
krytej (tzw. slepej) lub wyatkowo za pomogwpustu bocznego.

Wopustow deszczowych nie najesprzgat. Gdy zachodzi koniecz&é zwigkszenia powierzchni sptywu, dopuszcza
si¢ w wyjatkowych przypadkach stosowanie wpustéw podwéjnych.

W przypadkach kolizyjnych, gdy zachodzi koniecznousytuowania wpustu nad istrgeymi urzdzeniami
podziemnymi, mena studzienk sciekowa wyptyci¢ do min. 0,60 m nie stosyg osadnika. Osadnik natomiast powinier¢ by
ustawiony poza kolizyjnym ugdzeniem i patczony przykanalikiem ze studzieplak rownie z kanatem zbiorczym. Odlegio
osadnika od kraggnika jezdni nie powinna przekracza,0 m.

5.5.2.1zolacje

Zabezpieczenie rur kanatowych polega na powleoziehi zewntrznej i wewrgtrznej powierzchni warstyizolacyjra
asfaltows, posiadajca aprobat techniczia, wydam przez upowzniong jednostik.

Studzienki zabezpieczagirzez posmarowanie z zegtre izolacp bitumiczr.

Dopuszcza gistosowanie inneg@rodka izolacyjnego uzgodnionego zynierem.

W srodowisku stabo agresywnym, niezaie od czynnika agresji, studzienki naleabezpieczyprzez zagruntowanie
izolacj asfaltov oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem asfaltowyasswanym na gaco wg PN-C-96177 [14].

W érodowisku silnie agresywnym (z uwagi nazdudznorodnd¢ i bardzo duy przedziat nagzenia czynnika agresji)
sposob zabezpieczenia rur przed kardykonawca uzgodni z fiynierem.

5.5.3.Zasypanie wykopow i ich zagzczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalg prowadzt warstwami grubgci 20 cm. Materiat zasypkowy powinien dy
rownomiernie uktadany i zagzczany po obu stronach przewodu. Wskazag;szczenia powinien ldyzgodny z okrdonym w
SST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopoéw Wykonawca dega Inzynierem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

! Nie dotyczy rur CFW GRP
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.2. Kontrola, pomiary i badania

.2.1.Badania przed przygiieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:
wykona badania materiatéw do betonu i zapraw i ustacept,
uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu (aprobaty techniczeetyfikaty zgodnéci,
deklaracje zgodrigi, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawigdy[27],

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptaciji.

.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzdnyobot w zakresie i z egtotliwoscia

okreslona w niniejszej SST i zaakceptowaprzez Irkyniera.

6

7

7

7

8

8

W szczegolngi kontrola powinna obejmowa
sprawdzenie r@nych zatgonych taw celowniczych w naw#aniu do podanych stalych punktéw wysédiowych z
doktadndcia do 1 cm,
badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalanienawod
badanie i pomiary szerokd, grubdci i zag;szczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa mineralnego lub betonu,
badanie odchylenia osi kolektora,
sprawdzenie zgodioi z dokumentagj projektowy zatlazenia przewodow i studzienek,
badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,
sprawdzenie prawidtovgai utozenia przewodow,
sprawdzenie prawidtovéai uszczelniania przewodow,
badanie wskanikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,
sprawdzenie rdnych posadowienia studzien@iekowych (kratek) i pokryw wtazowych,
sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania

odchylenie odlegiéxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykope powinno wynosi wiecej niz £ 5 cm,
odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nt 0,1 m,

odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracéa 3 cm,

odchylenie szerokwi warstwy podtaa nie powinno przekracza 5 cm,

odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemiegtaici osi utazonego kolektora od osi przewodu ustalonej na tawach
celowniczych nie powinna przekraéza5 mm,

odchylenie spadku utonego kolektora od przewidzianego w projekcie nisvipno przekracza-5% projektowanego
spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektoegm spadku (przy zekszonym spadku),

wskaznik zag;szczenia zasypki wykopow okfeny w trzech miejscach na diug@gm 100 m powinien b§ zgodny z pkt 5.5.9,
rzedne krateléciekowych i pokryw studzienek powinny bwykonane z doktadrdgia do+ 5 mm.

. OBMIAR ROBOT

.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®ANymagania ogdine” pkt 7.

.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest szt. (sztuka) wykonanej i odebranej stud4iécikkowej chtonnej.

. ODBIOR ROBOT

.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogéine” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie

pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkaé/ wyniki pozytywne.

8

.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
wykonane studzienkiciekowe,
wykonana izolacja,

zasypany zagszczony wykop.
Odbidr rob6t zanikapych powinien by dokonany w czasie umldviajacym wykonanie korekt i poprawek, bez

hamowania ogélnego pegi robot.

9

9

Dhugas¢ odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie paaiby mniejsza od 50 m.

. PODSTAWA PLATNOSCI

.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje
— oznakowanie robét,
— dostaw materiatow,
— wykonanie rob6t przygotowawczych,
— wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umoami@mscian wykopu i jego odwodnienie,
— przygotowanie podim,
— utozenie studzienekciekowych,
— wykonanie izolacji studzienek,
— zasypanie i zagzczenie wykopu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN 124:2000 Zwiezenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do eexghni dla ruchu pieszego i
kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakuejasterowanie jakmia

2. PN-EN 197-1:2002 Cement. €3¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodito dotyczice cementu powszechnego
uzytku

3. PN-EN 206-1:2000 Beton. & 1: Wymagania, wkziwosci, produkcja i zgodni@

4. PN-EN 295:2002 Rury i ksztaltki kamionkoweh jgohczenia w sieci dreawej i kanalizacyjnej

5. PN-EN 1115:2002 Systemy przewoddw rurowyclarzyw sztucznych do kanalizacjinieniowej deszczowej
i $ciekowej. Utwardzalne tworzywa sztuczne na bazEnasyconepywicy poliestrowej
(UP) wzmocnione wtéknem szklanym (GRP)

6. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu (Norma zistosowa przyszigciowych. Tymczasowo nalg
stosowa normg PN-B-06712 [10])

7. PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitamich i powierzchniowych utrwale stosowanych na
drogach, lotniskach i innych powierzchniach przezoaych do ruchu (Norma do
zastosowa przysztgciowych. Tymczasowo natg stosowd normy: PN-B-11111 [11] i PN-
B-11112 [12])

8. PN-EN 13101:2002 Stopnie do studzienek wlkanbmAVymagania, znakowanie, badania i ocena zgmilno

9. PN-B-06250:1988 Beton zwykly

10. PN-B-06712:1986 Kruszywa mineralne do betonu

11. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywairshe do nawierzchni drogowychwir i mieszanka
12. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaaaendo nawierzchni drogowych

13. PN-B-12037:1998 Wyroby budowlane ceramiczne. YCeghalizacyjne

14. PN-C-96177:1958 Lepik asfaltowy bez wypetniastnpsowany na gaco

15. PN-H-74101:1984 Zeliwne rury cénieniowe do peaiczer sztywnych

16. PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykte

17. BN-86/8971-06.00 Rury beznieniowe. Kielichowe rury betonoweélbetowe ,Wipro”

18. BN-83/8971-06.02 Rury beznieniowe. Rury betonowezelbetowe

19. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betormggkbetonowe ielbetowe

20. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

10.2. Inne dokumenty

21. Instrukcja zabezpieczania przed kagdapnstrukcji betonowych opracowana przez Instytathihiki Budowlanej -
Warszawa 1986 r.

22. Katalog budownictwa
KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgdzeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7) Studzienki przelotowe (lipiec 198

KB4-4.12.1.(8)  Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(11) Studzienklepe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkciekowe do odwodnienia drog @miziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kegi betonowesrednicy 50 cm; wysokai 30 lub 60 cm

23. .Katalog powtarzalnych elementéw drogowych’rafisprojekt” - Warszawa, 1979-1982 r.

24. Tymczasowa instrukcja projektowania i budowygemrodéw kanalizacyjnych z rur ,Wipro”, Centrum Teitin
Komunalnej, 1978r.

25. Wytyczne eksploatacyjne do projektowania Sieczadzen sieciowych, wodoagowych i kanalizacyjnych, BPC WiK
.Cewok” i BPBBO Miastoprojekt- Warszawa, zaakceptowazalecone do stosowania przez Zesp6t Doradczy ds.
procesu inwestycyjnego powotany przez Prezydensa Marszawy -sierpiel984 r.

26. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobactddwianych ( Dz. U. nr 92, poz. 881)

27. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpniaO20r. w sprawie sposobow deklarowania zgddno
wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania iclkienabudowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041)
28. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopad@02 r. w sprawie aprobat technicznych oraz jedikoste

organizacyjnych upowaionych do ich wydawania (Dz. U. nr 249, poz. 2497)
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacfhtécznej (SST) & wymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem regulacji pionowej studziersdkkomunikacyjnych i zaworéw wodagiowych wystpujacych przy
budowie chodnika w ggu ulicy Bajera w Dymaczewie Starym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST3ostana jest jako dokument przetargowy i kontraktqsgy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach, ulicach i placach.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji daty zasad prowadzenia robo6t awanych z wykonaniem i odbiorem
przypowierzchniowej regulacji pionowe;j:
- studzienki telekomunikacyjnej8-szt.,
- zaworéw wodocigowych -21 szt.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Studzienka kanalizacyjna - udzenie paiczone z kanatem, przeznaczone do kontroli lub mhawiej eksploatacii
kanatu.

1.4.2.Studzienka rewizyjna (kontrolna) - udzenie do kontroli kanatéw nieprzetazowych, ich é@mvacji i przewietrzania.

1.4.3.Wpust uliczny (wpusticiekowy, studzienkaciekowa) - urzdzenie do przefia woéd opadowych z powierzchni i
odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizagzdeowej lub ogélnosptawne;j.

1.4.4.Wihaz studzienki - elementeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siewiek rewizyjnych, umaiwiajacy
dostp do uradzer kanalizacyjnych.

1.4.5.Kratkasciekowa - uradzenie, przez ktére wody opadowe przedastiajod géry do wpustu ulicznego.

1.4.6.Nasada #eliwna) z wlewem bocznym (w krasniku) - urzdzenie, przez ktére wody opadowe przedastd w
ptaszczynie kraveznika do wpustu ulicznego.

1.4.7.Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Og6Ine wymagania dotygz robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[t] pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygz materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania regulacji pionowej uszkdzonej studzienki

Do przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studkzi&analizacyjnej natey uzy¢:
a) materialy otrzymane z rozbiérki studzienki oraz azhiorki otaczajcej nawierzchni, nad@e si do ponownego
wbudowania,
b) materialy nowe, &dace materialem uzupelnigym, tego samego typu, gatunku i wymiaréw, jak mateozbidrkowy,
odpowiadajce wymaganiom:
— SST D-03.02.01 [2] w przypadku materiatéw do nagratdzienki,
— SST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikaw przypadku materialtdw potrzebnych do idaia nowej
nawierzchni.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygz sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”jki 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania regulacji pionowej uszkodmej studzienki

Wykonawca przygpujacy do wykonania naprawy, powinien wykézaie mazliwoscia korzystania z nagpujacego
sprztu:
— pity tarczowej,
- miota pneumatycznego,
— sprzarki powietrza,
— dzwigu samochodowego,
— zagszczarki wibracyjnej,
— sprztu pomocniczego (szczotka, fopata, szablon itp.).
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4. TRANSPORT

4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygz transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport nowych materiatéw do wykonania naprgvepinien odpowiadawymaganiom okrdonym w:
a) SST D-03.02.01 [2], w przypadku materiatéw do nagratudzienki,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SSWI-09.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonania naprawy

Wykonanie naprawy poleggjej na regulacji pionowej studzienki, obejmuje:
1. roboty przygotowawcze
— rozpoznanie uszkodzenia,
— wyznaczenie powierzchni podlegegj naprawie,
2. wykonanie naprawy
— napraw uszkodzonej studzienki,
— utozenie nowej nawierzchni.

5.3. Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia polega na:
— ustaleniu sposobu deformacji studzienki,
— okresleniu stanu nawierzchni w bezpednim otoczeniu studzienki,
— wsfepnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,
- rozeznaniu madiwosci wykorzystania dotychczasowych elementéwadeenia.
Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawyirp@wobejmowé caly obszar uszkodzonej nawierzchni wokot
zapadnitej studzienki. Powierzchni tej najenada ksztatt prostoitnej figury geometryczne;.
Powierzchng przeznaczando wykonania naprawy akceptujezymier.

5.4. Wykonanie regulacji pionowej studzienki

Jereli dokumentacja projektowa lub SST nie przewidijeczej, to wykonanie przypowierzchniowej regulacji
pionowej studzienki, pod warunkiem zaakceptowamnizp Irzyniera, obejmuje:

1. zdjecie przykrycia (pokrywy, wiazu, kratkciekowej, nasady z wlewem bocznym) adzenia podziemnego,

2. rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokét studzienki
— mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu mondditygo, np. nawierzchni asfaltowej, betonowej) -ianpwym

wycieciem kravedzi uszkodzenia pittarczova i rozebraniem konstrukcji jezdni przy pomocy mietpneumatycznych,
dragbéw stalowych itp.,

3. rozebranie uszkodzonej gornejeda studzienki (np. o&ci zeliwnych, piyt zelbetowych pod studzieak kregéw
podporowych itp.),

4. zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementéwieehni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejscadbwania, z
posortowaniem i zabezpieczeniem materiatu przydmtig® dalszych robét,

5. sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczysméz gérnej ogci studzienki (np. nasady wpustu, komina wtazowego)
ew. uzupetnieniem ubytkéw,

6. w przypadku niewielkiego zapadia - poziomowanie gérnej exi komina wlazowego, nasady wpustu itp. przyaiu
zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku uszkbedekszych - wykonanie deskowania orazadoie i zagszczenie
mieszanki betonowej klasy co najmniej B20, wedtugmmyrow dostosowanych do rodzaju uszkodzenia i poaio
powierzchni (jezdni, chodnika, pasa dzéglgo itp.), a take rozebranie deskowania,

7. osadzenie przykrycia studzienki lub kratidiekowej z wykorzystaniem istnigych lub nowych materiatébw oraz ew.
wyréwnaniem zapragvcementowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlfi] pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyska& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@w(certyfikaty na znak
bezpieczastwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgoétiodeklaracje zgodrioi, ew. badania materiatbw wykonane przez
dostawcoéw itp.),

- sprawdzé cechy zewgtrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykawah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaynierowi do akceptaciji.
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6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktére naley wykona& w czasie rob6t podaje tablica 1.
Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robét

P . . Czstotliwaos¢ e
Lp. Wyszczegdlnienie bada pomiarow bada Wartaici dopuszczalne
1 | Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do wykanaaprawy ) ) )
lraz Niezkhdna powierzchnia
2 Roboty rozbiérkowe 1lraz Akceptacja nieuszkodzonych materiatow
3 Szczegétowe rozpoznanie uszkodzenia i decyzpmsabie napra
g P yam prawy 1lraz Akceptacja ltyniera
4 | Naprawa studzienki Ocena cigta Wg pktu 5.5
5 Utozenie nawierzchni Ocena cigta Wg pktu 5.6
- S " ) . Kratkasciekowa ok. 0,5 cm poigj, wiaz
6 Pola@enie studzienki w stosunku do otaezaj nawierzchni 1raz studzienki - w poziomie nawierzchni

6.4. Badania wykonanych robot

Po zakaczeniu robot naley sprawdzt wizualnie:
- wyglad zewretrzny wykonanej naprawy w zakresie wayall, ksztattu, wymiaréw, desenia nawierzchni typatkowego,
— poprawnd¢ profilu podiwznego i poprzecznego, nawijacego do otaczafej nawierzchni i umgdiwiajacego sptyw
powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest 1 obiekt wykonanej naprawionej studzienki.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkaé/ wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— roboty rozbiérkowe,
— regulacja studzienki.

Odbioér tych robdt powinien lByzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wym@igaogolne” [1] oraz
niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogoblne ustalenia dotyce podstawy ptatdoi podano wSST D-M-00.00.00 [1] ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji pionowej studzienki obggnu
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdét,
— roboty rozbiérkowe,
— dostarczenie materiatéw i spta,
— wykonanie regulacji studzienki,
— ulozenie nawierzchni,
— odwiezienie nieprzydatnych materiatow rozbiérkowyehsktadowisko,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Szczegdtowe specyfikacje techniczne (SST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
2. D-03.02.01 Kanalizacja deszczowa
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaeghhicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwihzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemagszczaniem podi@a gruntowego wyspujacych przy
budowie chodnika w ggu ulicy Bajera w Dymaczewie Starym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy prigcaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddikic

Zaleca sj wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na droga@jgkich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z mechanicznym

wykonaniem koryta w gruncie kat. I-1V wraz z profifaniem i zagszczeniem. Zakres przedstawiono geji

- roboty ziemne koparkprzedsgbierny 0,60 nf w gruncie kat. 1-2 z transportem wywrdi0 Mg na odlegh do 5 km —203,05
3

m-,

- mechaniczne wykonanie koryta w gruncie kategbi (grubg¢ 24 cm) na catej szeroka chodnikow i zjazdéw 2.722,73
m2,

- roboty ziemne z hald koparlprzedstbierra 0,40 m3 kat 1-3 z transportem wywratkO Mg na odlegh do 5 km - wywoz
ziemi z korytowania na miejsce wskazane przez ltwas-653,46 m3.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotyseze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd6ine” pkt
3.2. Sprat do wykonania robo6t
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaz& sie maozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
— walcy wibracyjnych,
— spycharek,
— koparek o pojemnii tyzki 0,40 m3,
— ptyt wibracyjnych lub zagszczarek do gruntow.
Stosowany sptz nie maze spowodowéniekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podtaa.
4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycrce transportu
Ogdlne wymagania dotyseze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Wymagania dotycge transportu materiatéw podano w SST D-04.03.@4pk
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@O00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygti¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podiea bezpérednio przed
rozpoczciem robdt zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \iiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zagszczania podia, jest maliwe wytacznie za zgoglInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkiaryta w planie i profilu powinny hywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi@ w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéakzzptowany
przez Irkyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmaogiwiaé nacagniccie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét
w odstpach nie wgkszych nk co 10 metréw.

Rodzaj spratu, a w szczegdlrigi jego moc naley dostosowéa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzongrseboty i do
trudnaici jego odspojenia.
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Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakredposob wykonania musidyaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poemiby wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odvige®y na odklad w miejsce wskazane przez/imera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podida

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogho naley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca &, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co najmnigjrd
wyzsze nk projektowane rgdne podtaa.

Jereli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanzenia poziomu w podtal przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchhipodiaze na g¢bokas¢ zaakceptowanprzez Iizyniera, dowié¢ dodatkowy grunt speniggy
wymagania obowizujace dla gornej strefy korpusu, w dld koniecznej do uzyskania wymaganychdzych wysokéciowych i
zagzsci¢ warstw do uzyskania wartei wskaznika zagszczenia, okridonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowd réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych
lub w inny sposob zaakceptowany przezyhiera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiik zag:szczenia nalgy
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (I

Strefa Minimalna wart& | dla:
korpusu Ruch mniejszy odeggkiego
Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00
Na gkbokdici od 20 do 50 cm od 0,97
powierzchni podiga

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twary podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zag;szczenia nalg/ oprz€ na metodzie obaten ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia
podtaza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego iw@nego modutu odksztatcenia nie powinien przelaagz2.

Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna liyréwna wilgotndéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jeeli po wykonaniu rob6t zwezanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, pmwinien on zabezpieczypodiaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rzeshoe folii lub w inny spos6b zaakceptowany przezinera.

Jereli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukiaddwikejnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamiezigdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotycacych cech geometrycznych i zmgczenia koryta i
wyprofilowanego podiza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pm

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 | Roéwna¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rébwnda¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kragiziach dla autostrad i drog ekspresowych| co
100 m dla pozostatych drég
6 | Uksztaltowanie osi w plani& co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drég ekspresowych| co
100 m dla pozostatych drég
7 | Zagszczenie, wilgotn& gruntu | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczzagziej nt raz na 600 fm
podtaza
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$atednia osi w planie natg wykona w punktach giéwnych fukéw poziomych.
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6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokdéc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3.Rowna¢ koryta (profilowanego podi@)

Nierowngci podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzyt 4-metrovy fata zgodnie z normpBN-68/8931-04 [4].
Nierébwngici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrove tata.
Nieréwngci nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentagcprojektow, z tolerancj + 0,5%.
6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Ré&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

0§ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej ogeej niz £+ 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub weej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zag:szczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego pod& okr&glony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie wart@i modutldw odksztatcenia, to wasto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszté@ceskrélonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna by
wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad@ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgoté gruntu podiéa powinna by
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyvicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgch w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie detgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gsarzenie. Dodanie
nowego materiatlu bez spulchnienia wykonanej wargéstniedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-Q0@Wymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd8ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purttlaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— profilowanie dna koryta,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclnig;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modwtksztalcenia nawierzchni podatnych i paeto
przez obcizenie plyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkia zagszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaeghhicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z wykonaniem warstwy agtgapcej wystpujacych przy budowie chodnika w agju ulicy Bajera w
Dymaczewie Starym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stosowana jgst dokument przetargowy i kontraktowy przy zleicai
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddikic
Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogajskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia roboét awanych z wykonaniem warstwy
odsiczapcej pod nawierzchaichodnika w postaci podsypki piaskowej gritidl0 cm wraz z jej zagzczeniem 970,71
(chodnik odsurity od jezdni).

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okdeniami podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4002E

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotysee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padev SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstvsgatapcych s
- piaski,
— Zzwir i mieszanka,
- geowtokniny.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw aggapcych powinny spetnianastpujace warunki:
a) szczelnfxi, okreilony zaleznoscia:

Dys
—=<
dss ~ °
gdzie:
D;s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsiw@y odcinajcej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarungu podiga.
Dla materiatdw stosowanych przy wykonywaniu warsigczapcych warunek szczeldoi musi by spetniony, gdy
warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odea®dj
b) zagszczalnéci, okrelony zalenoscia:

d
u=-"\ss5
le

gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdci,
dso - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dyo - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwasdapcych i odcinajcych powinien spetntawymagania normy PN-B-
11113 [5] dla gatunku 1 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwacziicych i odcinaicych powinny spetnia wymagania
normy PN-B-11111 [3], dla klasy I i Il.

Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinagcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11112 [4].

2.4. Sktadowanie materiatow
2.4.1.Sktadowanie kruszywa

Jereli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyaczicej lub odcinajcej nie jest woudowane bezpednio
po dostarczeniu na budew zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowawia)Nykonawca robo6t powinien zabezpie€zy
kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszanienmynim materiatami kamiennymi. Podd® w miejscu skltadowania powinno
by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.
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3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu
Ogoblne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” ®kt
3.2. Sprat do wykonania robo6t

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy odszapcej powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- réwniarek,
— walcéw statycznych,
— piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieszaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podi¢a

Podioe gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-04.21.0
.Koryto wraz z profilowaniem i zagzczaniem podi@”.

Warstwa odsczapca powinna by wytyczona w spos6b umldwiajacy wykonanie jej zgodnie z dokumentac)
projektow, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno ufivsia¢ nacignigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkéw i ¢gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy ldnego kruszywa powinna byaka, aby po jej
zag:szczeniu osignieto grubaé projektowan.

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydoie warstwy odgzapcej lub odcinajcej o grubdci
powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nafevykona dwuwarstwowo. Rozpoegeie uktadania kadej nastpnej warstwy
moze nasipi¢ po odbiorze przez iyniera warstwy poprzednie;.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaskywa nalgy przed zagszczeniem wymieki kruszywo na
materiat 0 odpowiednich wdaiwosciach.

Natychmiast po kecowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej naley przystpi¢ do jej zagszczania.

Zagszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczynd od krawedzi i stopniowo przesuwapasami
podtwznymi czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku zyale
rozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kraedzi.

Nierowndci lub zagebienia powstale w czasie zmgczania powinny ky wyréwnywane na biaco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa ogtszapca powinna b§ zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi.

Zagzszczanie naleg/ kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej
préby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 \[dskaznik zag:szczenia naley okreila¢ zgodnie z BN-77/8931-12

[8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanywarstve odsiczapca, uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia wedtug normalnej préby Proctora, konteaig:szczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych.
Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy WweyIBN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtornego i pierwaoe
modutu odksztatcenia nie powinien przekrac2g.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna ldyrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%
jej wartasci. W przypadku, gdy wilgotrié kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo nalg osuszy przez
mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wihgsé kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg
zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rGwnomiernie wymiesza

5.4. Odcinek probny
Nie dotyczy.
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5.5. Utrzymanie warstwy odgczajacej

Warstwa odsgczapca po wykonaniu, a przed ueniem nasipnej warstwy powinny hy utrzymywane w dobrym
stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsich pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejylezacej warstwy
nawierzchni.

Koszt napraw wynikltych z niewdaiwego utrzymania warstwy ohgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmotvaiszystkie wiéciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy odszapcej
podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej

Lp Wyszczegél_niepie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
pomiaréw

1 | Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 | Réwnd¢ podtwna €0 20 m na kalym pasie ruchu

3 | Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drog ekspresowych,

5 | Rzdne wysoksciowe co 100 m dla pozostatych drég

6 | Uksztattowanie osi w planié co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i dr6g ekspresowych,
co 100 m dla pozostatych drég

7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej miz na 400 f
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejmiaz na 2000 m

8 | Zag:szczenie, wilgotng kruszywa | w 2 punktach na dziennej dziatce robgdeey nie rzadziej niraz na 600 fm

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@énia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szerokdé¢ warstwy nie mée sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wgcej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROwnas¢ warstwy

Nierowngci podtwzne warstwy odgczapcej naley mierzy¢ 4 metrovg tata, zgodnie z norsnBN-68/8931-04 [7].
Nieréwndici poprzeczne warstwy ogtzapcej naley mierzy 4 metrovy tata.
Nieréwndci nie mog przekraczé 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy adzapcej na prostych i tukach powinny bygodne z dokumentacjprojektowa z
tolerancj + 0,5%.

6.3.5.Rz¢dne wysokéciowe

Raéznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézel cm i -
2cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej oeegj niz £+ 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub o0 wgej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Grubas¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna b¥zgodna z okrgona w dokumentacji projektowej z tolerancil cm, -2 cm.
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Jeeli warstwa, ze wzgtéw technologicznych, zostata wykonana w dwoch twarsh, naley mierzy¢ taczra
grubas¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wverfgim grubéci Wykonawca wykona naprawwarstwy przez
spulchnienie warstwy na g#okas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatlenodpowiednich wiéciwosciach,
wyréwnanie i ponowne zagzczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkdu tych rob6t nagpi ponowny pomiar i ocena grudim
warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zagzszczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odszapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien bynniejszy od 1.

Jeeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujeesporéwnanie warteci modutéw odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztééceokr&lonych zgodnie z norm BN-64/8931-02 [6], nie
powinna by wigksza od 2,2.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od garg/ch w p. 6.3, powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie delgikcsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie gsgrzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy ogszapcej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkiag/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fr.warstwy odsczajcej z kruszywa obejmuije:
- prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materialu o gruboi i jakosci okreslonej w
dokumentaciji projektowej i specyfikacji technicznej
— wyréwnanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,
— zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaeaailgotndci
3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturaloeawierzchni drogowychZwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo taman@awierzchni drogowych
5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturaloenawierzchni drogowych. Piasek
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie plyh
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnaawierzchni planografem i at
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

9. Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stabymdtgzu z zastosowaniem geotekstyliow, IBDiM, Warszawa
1986.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaagjihtécznej (SST) g wymagania dotyege wykonania i odbioru
rob6t zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z betonu B 10 (ptuatki) pod nawierzchrichodnikéw i zjazdéw na posesje
wystepujacych przy budowie chodnika wagju ulicy Bajera w Dymaczewie Starym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy pz#scaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych.

Zaleca sj wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogaofewddzkich, powiatowych i gminnych.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wykonywaniem:
- podbudowy z betonu B 10 pod nawierzeéhnhodnikéw przy jezdni, wjazdéw orazagi pieszo-jezdny gruboi 12 cm —
1.766,00 A,
- podbudowy z betonu B 10 grutmd 12 cm (wjazdy uprzednio rozebrane’5;30 nf.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z betonu - jedna lub dwie warstwyegagzonej mieszanki betonowej stangai fragment ninej czsci
nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Beton B 10 - materiatl budowlany powstaly przez wyae@se mieszanki kruszyw z cementem oraz optymabscia
wody. Beton B 10 zyty na podbudowpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06250.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Cement

Nalezy stosowa cement portlandzki lub hutniczy wedtug PN-B-19707][klasy 32,5.

Za zgod, Inzyniera mana stosowa cement portlandzki z dodatkami, klasy 32,5, o wyamach zgodnych z PN-B-
19701 [17].

Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla cementu do betonu B-10

Lp. Wiasciwosci Klasa cementu 32,5
1 | Wytrzymata¢ nasciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mnieg:ni 16
2 | Wytrzymata¢ nasciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mnigj:ni 32,5

3 | Czas wizania:

- pocatek czasu wizania, najwczéiej po uptywie, min. 60
- koniec wizania, najpéniej po uptywie, h 12
4 | Stald¢ objetosci, mm, nie wgcej niz: 10

Przechowywanie cementu powinn@ stlbywa zgodnie z BN-88/6731-08 [22].
W przypadku, gdy czas przechowywania cementizie dhwzszy od trzech miesty, mazna go zastosowaza zgod Inzyniera
tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wykgego przydatné& do robét.

2.3. Kruszywo

Do wykonania mieszanki betonu B 10 riglstosowa:
— Zwir i mieszank wg PN-B-11111:1996 [14],
— piasek wg PN-B-11113:1996 [16],
— kruszywo tamane wg PN-B-11112:1996 [15] i WT/MK-CZDP&6],

— kruszywozuzlowe zzuzla wielkopiecowego kawatkowego wg PN-B-23004: 1988|]

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w normie PN-S-96013:1997 [20].

Kruszywo zuzlowe powinno by catkowicie odporne na rozpad krzemianowy wedtugB2B86714-37:1980 [12] i
zelazawy wedtug PN-B-06714-39:1978 [13].
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2.4. Woda

Do wytwarzania mieszanki betonowej jak i do @iglacji wykonanej podbudowy nale stosowa wodg
odpowiadajca wymaganiom normy PN-B-32250:1988 [18]. Bez hatkboratoryjnych mezna stosowé wodochgowa wodg
pitna. Gdy woda pochodzi zatpliwych zrédet, nie mae by uzyta do momentu jej przebadania zgodnie zeypodan norma.

2.6. Materiaty do piekgnacji podbudowy z betonu B 10
Do piekgnacji podbudowy z betonu B 10 mpigy¢ stosowane: piasek i woda.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonywania podbudowy z betonu B 10

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z betonu B 10, powiniekamg sic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

— wytwoérni stacjonarnej lub mobilnej do wytwarzaniaieszanki betonowej. Wytwornia powinna doyvyposaona w
urzadzenia do wagowego dozowania wszystkich sktadnikgmarantujce nasfpujace tolerancje dozowania, wyne w
stosunku do masy poszczegoélnych sktadnikéw: kruezywd%, cementt 0,5%, wodat 2%. lreynier maze dopycié
objetosciowe dozowanie wody,

— przewanych zbiornikéw na wog

— ukfadarek albo réwniarek do rozktadania mieszatonowe;,

— walcéw wibracyjnych lub statycznych do zagczania lub piyty wibracyjne,

— zagszczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub rolatyvalcéw wibracyjnych do zagzczania w miejscach trudno
dostpnych.

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport cementu powinien odbyivaic zgodnie z BN-88/6731-08 [22]. Cement luzem malgrzewozé
cementowozami, natomiast cement workowanyzmaoprzewozi dowolnymi srodkami transportu, w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem.

Kruszywo mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataaivilgoceniem.

Woda mae byt dostarczana wodagjiem lub przewénymi zbiornikami wody,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M®00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki z betonu B 10

Przed przyapieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy zymierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki betonu B 10 omgmiki bada laboratoryjnych poszczegoéinych sktadnikéw i prébki
materiatow pobrane w obecditd Inzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez layniera.

Projektowanie mieszanki z betonu B 10 polega na:

— doborze kruszywa do mieszanki,
— doborze iléci cementu,
— doborze ildci wody.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaduic sic w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przezvezy
graniczne wg PN-S-96013: 1997 [20].

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maimgch podano w tablicy 2 i na rysunku 1 i 2.

Uziarnienie kruszywa powinno bytak dobrane, aby mieszanka betonowa wykazywatasynaddry szczelné¢ i
urabialnad¢ przy minimalnym ziayciu cementu i wody.

Tablica 2. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafre.

Sito o boku oczka Przechodzi przez sito Przechodzi przez sito
kwadratowego (mm) (%) (%)
63 - 100
315 100 od 60 do 85
16 od 60 do 80 od 40 do 67
8 od 40 do 65 od 30 do 55
4 od 25 do 55 od 25 do 45
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2 od 20 do 45 od 20 do 40
1 od 15 do 35 od 15 do 35
0,5 od 7 do 20 od 8 do 20
0,25 od2do 12 od 4 do 13
0,125 od0do5 od0do5

Zawartéé cementu powinna wynasod 5 do 7% w stosunku do kruszywa i nie powinreefracza 130 kg/ni.
Zawartg¢ wody powinna odpowiadawilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z

PN-B-04481: 1988 [9] (dty cylinder, metoda II).
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Rysunek 1. Graniczne krzywe uziarnienia do beton® Bd.0 do 31,5 mm.
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Rysunek 2. Graniczne krzywe uziarnienia kruszywaetonu B 10 od 0 do 63 mm.

5.3. Wiasciwosci betonu B 10.
Beton B 10 powinien spetriavymagania okrdone w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania dla betonu B 10

Lp. Wiasciwosci Wymagania Badania wedtug
1 | Wytrzymatd¢ nasciskanie po 7 dniach, MPa 0d 3,5do 5,5 pN-B-06250 [10]
2 | Wytrzymatd¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa 0d 6,0 do 9,0 PN-B-06250 [10
3 | Nasikliwos¢, % m/m, nie wgcej niz: 9 PN-B-06250 [10]

Mrozoodporné¢, zmniejszenie wytrzymaidaoi, %,
4| nie wiccej niz: 20 PN-B-06250 [10]

5.4. Warunki przystapienia do robot

Podbudowa z betonu B 10 nie powinna laykonywana gdy temperatura powietrza jessma nk 5°C i wyzsza nk
25° C oraz gdy podize jest zamarzate i podczas opadéw deszczu. Nie malezpoczyna produkcji mieszanki betonowej,
jezeli prognozy meteorologiczne wskazujozliwy spadek temperatury pamij 2 C w czasie najhtszych 7 dni.

5.5. Przygotowanie podtga

Podiaze pod podbudow z chudego betonu powinno dbyrzygotowane zgodnie z wymaganiami dlaaymi w
dokumentaciji projektowej i SST D-04.01.01 ,Korytoax z profilowaniem i zagzczeniem podi@”.
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Podbudow z betonu B 10 naly uktad& na wilgotnym podtou.

Paliki i szpilki do prawidtowego uksztattowania gmaiowy powinna by wczeniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i
utrzymane w czasie robét przez Wykonayagodnie z wymaganiami SST D-01.01.00 ,,Odtworzerdsy w terenie”.

Jeveli warstwa betonu ma bByktadana w prowadnicach, to po wytyczeniu podbudoalery ustawé na podtau prowadnice w
taki sposob, aby wyznaczyly okeisle linie krawedzi podbudowy wedtug dokumentacji projektowej. Padwice powinny by
ustawione stabilnie, w spos6b wyklueggj ich przesuwanie sipod wplywem oddziatywania maszyaytych do wykonywania
warstwy podbudowy.

5.6. Wytwarzanie mieszanki betonowej

Mieszank z betonu B 10 dcisle okr&lonym skladzie zawartym w recepcie laboratoryjnejety wytwarza w
mieszarkach zapewnigjych chgtos¢ produkcji i gwarantujcych otrzymanie jednorodnej mieszanki.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinna ¢byd razu transportowana na miejsce wbudowania, pasab
zabezpieczony przed segregaajadmiernym wysychaniem.

5.7. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki betonowe;j

Uktadanie podbudowy z betonu B 10 mglewykonywa uktadarkami mechanicznymi, porusmjmi si po
prowadnicach.

Przy uktadaniu mieszanki betonowej za pomogwniarek konieczne jest stosowanie prowadnic. tdwanie za
pomoa réwniarek bez stosowania prowadnic, zmdbywé sig tylko w wyjatkowych wypadkach, okéonych w SST i za
zgody Inzyniera.

Podbudowy z betonu B 10 wykonuje; siv jednej warstwie o gruBoi od 10 do 20 cm, po zesgczeniu. Gdy
wymagana jest wksza grubgc, to do uktadania drugiej warstwy v przysipi¢ po odbiorze jej przez #yniera.

Natychmiast po rozieeniu i wyprofilowaniu mieszanki natg rozpocz¢ jej zag:szczanie. Powierzchnia zggczonej
warstwy powinna mieprawidtowy przekroj poprzeczny i jednolity wygl.

Zagzszczanie nalgy kontynuowa do osignigcia wskanika zagszczenia nie mniejszegozn0,98 maksymalnego
zag:szczenia okrdonego wedtug normalnej préby Proctora zgodnie zBR04481: 1988 [9], (diy cylinder metoda II).
Zaggszczenie powinno ldyzakaczone przed rozpogeiem czasu wéizania cementu.

Wilgotnos¢ mieszanki chudego betonu podczasegagzania powinna Byréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj+
10% i - 20% jej wartéci.

5.8. Spoiny robocze

Wykonawca powinien tak organizowaroboty, aby uniké& podtuwznych spoin roboczych, poprzez wykonanie
podbudowy na catej szerod@ koryta.

Jezeli w dolnej warstwie podbudowy wygtuja spoiny robocze, to spoiny w gérnej warstwie podiwuag powinny by
wzgledem nich przesusie o co najmniej 30 cm dla spoiny poghej i 1 m dla spoiny poprzeczne;.

5.9. Piekgnacja podbudowy

Podbudowa z betonu B 10 powinnat lmatychmiast po zagzczeniu poddana piginacji. Pietgnacja powinna hy
przeprowadzona wedtug jednego z ppsjacych sposobéw:
a) utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrothkeapianie wod, co najmniej 7 dni,
b) przykrycie warstw piasku i utrzymanie jej w stanie wilgotnym przezrajmniej 7 dni.
Inne sposoby piegnacji, zaproponowane przez Wykonawinne materialy mogby¢ zastosowane po uzyskaniu akceptaciji
Inzyniera.
Nie naley dopuszczazadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie wsikr® dni pieignaciji, a po tym czasie
ewentualny ruch budowlany m® odbywa si¢ wytacznie za zgoglInzyniera.

5.10. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nagjpnej warstwy, powinna lgychroniona przed uszkodzeniamizdié
Wykonawca kdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to powinien naprawi
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pereruch, na wiasny koszt.

Wykonawca jest zobowzany do przeprowadzenia kigych napraw podbudowy, uszkodzonej wskutek oddwihya
czynnikdw atmosferycznych, takich jak opady deszéziegu i mroz.

Wykonawca jest zobowzany wstrzymé ruch budowlany po okresie intensywnych opadoéw daszjezeli wystpi
mozliwo$¢ uszkodzenia podbudowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénbadania cementu, kruszywa oraz w przypadkach
watpliwych wody i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Badania powinny obejmowawszystkie wtaciwosci okreslone w punktach od 2.2 do 2.4 oraz w punktach H23i
niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy z betBnl0 podano w tablicy 5.
Tablica 5. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw przy wykonywaniu podbudowy z betonu B 10
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Czestotliwos¢ bada
Lp Wyszczegdlnienie bada Minimalne ilosci bada& na| Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej podbudowy na jedno badanje

1 | Wiatciwosci kruszywa dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywg
5 Wiasciwosci wody dla kazdego vatpliwego zrédta
3 Wiasciwosci cementu dla kazdej partii
4 | Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 600 nt
5 | Wilgotnas¢ mieszanki chudego betonu 2 600 nt
6 | Zagszczenie mieszanki chudego betonu 2 600 nt
7 | Grubg¢ podbudowy z chudego betonu 2 600 nf
8 | Oznaczenie wytrzymadai na s$ciskanie chudego beton o

po 7 dniach 3 probki 400 n?

po 28 dniach 3 probki
9 | Oznaczenie nagiliwosci chudego betonu w przypadkachtpliwych
10 [ Oznaczenie mrozoodporéw chudego betonu i na zlecenie layniera

6.3.2.Witasciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa naley okresli¢ przy kadej zmianie rodzaju kruszywa i dlazkiej partii. Wdciwosci kruszywa
powinny by zgodne z wymaganiami normy PN-S-96013:1997[20].

6.3.3.Wtasciwosci wody

W przypadkach wipliwych naley przeprowadzi badania wody wedtug PN-B-32250:1988 [18].
6.3.4. Wiasciwosci cementu

Dla kazdej dostawy cementu naleokresli ¢ wiasciwosci podane w tablicy 2.
6.3.5.Uziarnienie mieszanki mineralnej

Probki do badé nalery pobierg z wytwdrni po wymieszaniu kruszyw, a przed podanigementu. Badanie naie
wykona zgodnie z normmPN-B-06714-15:1991 [11].

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna bgodna z recept
6.3.6.Wilgotnos¢ mieszanki z betonu B 10

Wilgotnos¢ mieszanki powinna léyrowna wilgotndci optymalnej, okrédonej w recepcie z tolerangci 10%, - 20% jej
wartaci.

6.3.7.Zagzszczenie podbudowy z betonu B 10

Mieszanka betonu powinna dyzag:szczana do ogjnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego zni0,98
maksymalnego zagzczenia laboratoryjnego oznaczonego zgodnie z alognpréty Proctora (metoda Il), wedtug PN-B-
04481:1988 [9].

6.3.8.Grubas¢ podbudowy z betonu B 10

Gruba¢ warstwy naley mierzy¢ bezpgrednio po jej zagszczeniu. Grub@ podbudowy powinna ldyzgodna z
dokumentagj projektows z toleranci + 1 cm.

6.3.9.Wytrzymatai¢ nasciskanie betonu B 10

Wytrzymalai¢ na $ciskanie okréa sk na probkach walcowych érednicy i wysokéci 16,0 cm. Prébki do bada
nalezy pobier&g z miejsc wybranych losowo, ¥wiezo roztazonej warstwie. Probki w ikei 6 sztuk nalgy formow& i
przechowywd zgodnie z norm PN-S-96013: 1997 [20]. Trzy probki naje bad& po 7 dniach i trzy po 28 dniach
przechowywania. Wyniki wytrzymaggoi nasciskanie powinny b§zgodne z wymaganiami podanymi w tablicy 4.

6.3.10.Nashkliwos¢ i mrozoodpornét betonu B 10

Nasikliwo$¢ i mrozoodpornéé okresla sk po 28 dniach dojrzewania betonu, zgodnie z noRN-B-06250:1988
[10].
Wyniki bada powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w tablicy 4.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy z betonu B 10
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw podaje tablica 6.
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Tablica 6. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej podbudowy z betonu B 10

Lp Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalng cz;stptliyvoéé
: bada i pomiaréw

1 | Szerokdé¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 | Réwnaié podiuzna \r/]vaslg();(i;g]%ga’g/ieplﬁjr;%%rafem albo co 20 m 4at
3 | ROowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokéciowe Dla autostrad i drog ekspresowych co 25 m,
6 | Uksztattowanie osi w planié* dla pozostatych drog co 100 m

7 | Grubg¢ podbudowy w 3 punktach, lecz nie rzadziepriaz na 100 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateénie osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.

6.4.2.Szerokdé¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy powinna ldyzgodna z dokumentagcprojektowa z toleranci +10 cm,—5 cm.
Na jezdniach bez kra@mikow szeroké¢ podbudowy powinna liywigksza o co najmniej 25 cm od szerékio
warstwy na niej uktadanej lub o waftovskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.RO6wna¢ podbudowy

Nierowngci podiuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrovy fata lub planografem, zgodnie z nagrBN-68/8931-04 [23].
Nierowngici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.
Nierowngci podbudowy nie magprzekraczé

— 9 mm dla podbudowy zasadniczej,

— 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaskinmy by zgodne z dokumentacprojektovs z tolerancj + 0,5 %.
6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rzzdne wysokéciowe podbudowy powinny ldyzgodne z dokumentagcprojektowa z toleranci +1 cm,—2 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

O$ podbudowy w planie powinna éyzgodna z dokumentacprojektowa z toleranci + 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych+ 5 cm dla pozostatych drég.

6.4.7.Grubas¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy powinna fiyzgodna z dokumentagcprojektows z tolerancy:
— dla podbudowy zasadniczejl cm,
— dla podbudowy pomocniczej +1 caR cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@AWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z betonu B 10

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektows, SST i wymaganiami byniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy z betonu B 10 obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdét,
— zakup i dostarczenie materiatow,
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— wyprodukowanie mieszanki,
— transport na miejsce wbudowania,
— przygotowanie podiam,
— dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezipnigvadnic oraz innych materiatow i ydzeh pomocniczych,
— roztozenie i zagszczenie mieszanki,
— pielegnacja wykonanej podbudowy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-EN 196-1:1996 Metody badania cementu. Ozmaezaytrzymatdci
2. PN-EN 196-2:1996 Metody badania cementu. Analimmiczna cementu
3.  PN-EN 196-3:1996 Metody badania cementu. Ozmezzasu wizania i statéci objgtosci
4. PN-EN 196-6:1996 Metody badania cementu. Ozméezdopnia zmielenia
5. PN-EN 197-1:2002 Cement@z 1: Sktad, wymagania i kryteria zgoditd dotyczce cementu powszechnego
uzytku
6. PN-EN 206-1:2000 Beton. &2 1: Wymagania, wikxiwosci, produkcja i zgodnid

7. PN-EN 480-11:2000 Domieszki do betonu, zapraggczynu. Metody bada Oznaczanie charakterystyki porow
powietrznych w stwardniatym betonie
8. PN-EN 934-2:1999 Domieszki do betonu, zaprazgczynu. Domieszki do betonu. Definicje i wymaigan
9. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania laboype
10. PN-B-06250:1988 Beton zwykly
11. PN-B-06714-15:1991 Kruszywa mineralne. BadaDimaczanie sktadu ziarnowego
12. PN-B-06714-37:1980 Kruszywa mineralne. Badanma0zanie rozpadu krzemianowego
13. PN-B-06714-39: 1978 Kruszywa mineralne. BadaDmnaczanie rozpadielazawego
14. PN-B-11111: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywairzgdne do nawierzchni drogowychwir i mieszanka
15.  PN-B-11112: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaaae do nawierzchni drogowych
16. PN-B-11113: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywarzne do nawierzchni drogowych; piasek
17. PN-B-23004: 1988 Kruszywa mineralne. Kruszywaczne. Kruszywa zuzla wielkopiecowego kawatkowego
18. PN-B-32250: 1988 Materiaty budowlane. Woda dmoh@w i zapraw
19. PN-P-01715: 1985 Wibkniny. Zestawienie wskiadw technologicznych izytkowych oraz metod bada
20. PN-S-96013: 1997 Drogi samochodowe. Podbudogtaidego betonu. Wymagania i badania

21. PN-S-96014: 1997 Drogi samochodowe i lotniskowodbudowa z betonu cementowego pod nawiergchni
ulepszon.

22. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

23. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régnnawierzchni planografem i tat

10.2. Inne dokumenty
24. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych, IBDiM, Warszawa, 1997
25. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni sztywnytBDiM, Warszawa, 2001

26. WT/MK-CZDP84. Wytyczne techniczne oceny ja&iogrysow izwiréw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego sum@wc
skalnego przeznaczonych do nawierzchni drogowyctR;ZVarszawa, 1984
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaeghhicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru
rob6t zwihzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowejonowej wysfpujacych przy budowie chodnika wagju
ulicy Bajera w Dymaczewie Starym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy pz#scaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddkic
Zaleca sj wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogad@jskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wykonywaniem:
- 1.763,26m? nawierzchni z kostki brukowej betonowej (chodnigfibdici 8 cm na podsypce piaskowej grébiod cm, kolor
kostki szary,
- 533,60m? nawierzchni z kostki brukowej betonowej (zjazdypusesje) grubmi 8 cm na podsypce piaskowej grébiod cm,
kolor kostki grafitowy,
- 439,85 ni nawierzchni z kostkbrukowej betonowe(pas bezpieczstwa) grubéci 8 cm na podsypce piaskowe] grdbio4
cm, kolor kostki czerwony,
- 55,30 nf nawierzchni z kostki betonowej brukowe podsypce piaskowej, kostka z uprzedniego dermonrtavjazdy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana ometmetod wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztaltka
jednowarstwowa lub w dwéch warstwach goaionych ze sabtrwale w fazie produkcji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowejkiksukowej w budownictwie drogowym jest posiadani
aprobaty technicznej.

2.2.2.Wyglad zewretrzny

Struktura wyrobu powinna bywarta, bez rys,qknieé, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinnabgwna i szorstka, a krazie kostek rowne i proste, wkhigcia nie powinny
przekracz& 2 mm (dla kostek o grubo < 80 mm).

2.2.3.Ksztatt, wymiary kostki brukowej

W kraju produkowaneaskostki o dwoch standardowych wymiarach grédio
— 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przeomych do ruchu samochodowego (chodniki),

— 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego dgjazyspysrodkowe).
Tolerancje wymiarowe wynogz

— na dluggci +3 mm,
— naszerokéci 3 mm,
— nagrubdci =5 mm.

2.2.4. Wytrzymatdi¢ nasciskanie

Wytrzymatai¢ nasciskanie po 28 dniaclrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadmniejsza ni 60 MPa.
Dopuszczalna najpéza wytrzymatéc pojedynczej kostki nie powinna &ymniejsza ni 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5.Nashkliwosé¢
Naskkliwosc¢ kostek betonowych powinna odpowigédaymaganiom normy PN-B-06250 [2] i wynésiie wiccej niz 5%.

2.2.6.0dpornd¢ na dziatanie mrozu



57

Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnaligdana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250 [2].
Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zavanaia i odmraania probek jest wystarcaap, jezeli:

— probka nie wykazujegkniec,
— strata masy nie przekracza 5%,
— obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymé prébek nie zameanych nie jest veksze ni 20%.

2.2.7.8cieralng¢

Scieralnd¢ kostek betonowych okétona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinnaasynnie wiccej niz 4 mm.
2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukovych
2.3.1.Cement

Do produkciji kostki brukowej natg stosowdé cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nigsmgj niz ,32,5”. Zaleca
sie stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powimipowiadé wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2.Kruszywo

Nalezy stosowd kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki b@t@), przy zatéaonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3.Woda

Wiasciwoséci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonotvykostek brukowych powinny odpowiada
wymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosujec silodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikéw, zjoe z recept
laboratoryjn.

Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksz wytrzymatdé¢, mniejsa nasakliwosé i wieksza odporndé na
niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewhkiostce trwate zabarwienie. Powinny ta:tarwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkeguje s¢ recznie.

Jeli powierzchnie g duze, a kostki brukowe majjednolity ksztalt i kolor, mena stosowé mechaniczne usglzenia
uktadapce. Urzdzenie sklada siz wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezggtago do przenoszenia z palety warstwy
kostek na miejsce ich utenia. Uradzenie to, po skiczonym ukfadaniu kostek, raoa wykorzystéd do wymiatania piasku w
szczeliny zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku @ra stosowémechaniczne ugzizenie na rolkach, prowadzone liniami na szynie
lub kraweznikach.

4. TRANSPORT

4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dkiae g warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzyniaito
betonu min. 0,7 R, kostki przewamne a na stanowisko, gdzie specjalne agdzenie pakuje je w fajii spina tdma stalows, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszongmest

Kostki betonowe mima réwnig przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Podtae

Podtae pod utaenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychzenstanowd grunt piaszczysty - rodzimy lub
nasypowy o WR 35 [7].

Jeeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej,newierzchng z kostki brukowej przeznaczgrdla ruchu
pieszego, rowerowego lub niewielkiego ruchu samdole@go, mana wykonywa bezpdrednio na podku z gruntu



58

piaszczystego w uprzednio wykonanym korycie. Gpodiaza powinien by jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przed
skutkami przemarzania.

5.3. Podsypka

Na podsypk nalery stosowa piasek gruby, odpowiadgiy wymaganiom PN-B- 06712 [3].
Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigraig w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinnaawilzona
woda, zag;szczona i wyprofilowana.

5.4. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brubwych

Z uwagi na ranorodng¢ ksztattéw i kolorow produkowanych kostek, #iwe jest utezenie dowolnego wzoru -
wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej i zagitoeranego przez #tyniera.

Kostke uktada s na podsypce lub podia piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdzy kostkami wynosity od 2
do 3 mm. Kostk nalezy uktada& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zagzczeniu.

Po utaeniu kostki, szczeliny nalg wypetnic piaskiem, a nagbnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przy
uzyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przysi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosujegibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego
dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudeen®ibrowanie natey prowadzé od krawdzi powierzchni ubijanej w
kierunkusrodka i jednocz@ie w kierunku poprzecznym ksztatek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny piaskiem i zami& nawierzchni. Nawierzchnia z wypetnieniem
spoin piaskiem nie wymaga pighacji - mae by zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét, Wykonawca powinien sprawdaizy producent kostek brukowych posiada atest
wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej SST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinigta¢ od producenta wynikéw higcych bada wyrobu na
sciskanie. Zaleca sj aby do badania wytrzymaia nasciskanie pobiera6 prébek (kostek) dziennie (przy produkcji dzignne
ok. 600 mi powierzchni kostek ulmnych w nawierzchni).

Poza tym, przed przygtieniem do robot Wykonawca sprawdza wyréb w zakregimaga podanych w pkt 2.2.2 i
2.2.3 i wyniki bada przedstawia liaynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie podi@ i podbudowy

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zg@gdnn dokumentagjprojektovs i odpowiednimi SST.
6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie gréfio wymaganych spadkoéw poprzecznych i padich polega na stwierdzeniu
zgodndci z dokumentagj projektowy oraz pkt 5.5 niniejszej SST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowioi wykonania nawierzchni z betonowych kostek brujchv polega na stwierdzeniu
zgodndci wykonania z dokumentacprojektowa oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej OST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtovai ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtovgoi wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy prayy desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1.Nierébwndici podtwne

Nierowndci podtuzne nawierzchni mierzone fatub planografem zgodnie z nognBN-68/8931-04 [8] nie powinny
przekracz&a 0,8 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny zgodne z dokumentacprojektows z toleranci + 0,5%.
6.4.3.Niweleta nawierzchni

Ré&znice pomédzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ¢gdnymi projektowanymi nie powinny przekra¢zal cm.
6.4.4.Szerokdé¢ nawierzchni

Szerokdé¢ nawierzchni nie mee r@&nié sig od szerokéci projektowanej o weicej niz = 5 cm.
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6.4.5.Grubas¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grédgodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.5. Czstotliwosé¢ pomiarow

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdsukowej, wymienionych w pkt 6.4 powinna
by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca si, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych we# byly przeprowadzone nie rzadziej Birazy na
100 nf nawierzchni i w punktach charakterystycznych disetety lub przekroju poprzecznego oraz wdzie tam, gdzie poleci
Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®ANymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betoniokesstki brukowe;.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogoéine” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtkigGodaty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
przygotowanie podiz,
ewentualnie wykonanie podbudowy,
— wykonanie podsypki,
Zasady ich odbiorugsokreslone w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdét,
— przygotowanie podima (ewentualnie podbudowy),
— zakup i dostarczenie materiatow,
— wykonanie podsypki,
— ufozenie i ubicie kostki,
— wypetnienie spoin,
— przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczeieralndci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykitego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
5.  PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betona@apraw
6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdfiamenty nawierzchni drég, ulic, parkingow

i torowisk tramwajowych. Krawzniki i obrzeza
BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #ska piaskowego
8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem i tat

~
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaagjihtécznej (SST) g wymagania dotyege wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z ustawieniem kraanikdw betonowych wyspujacych przy budowie chodnika wagu ulicy Bajera w
Dymaczewie Starym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stosoyesigako dokument przetargowy i kontraktowy pzigcaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddkic
Zaleca sj wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t az@anych z ustawieniem:
- 445,33mb kraweznika betonowego ulicznego 15 x 30 cm wysgtago na tawie betonowej 25 x 35 cm z oporem z heBa5,
- 135,18mb kraweznika betonowego ulicznego 15 x 30 cm wtopionegéanée betonowej 25 x 35 cm z oporem z betonu B 15.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogzajace chodniki dla pieszych, pasy dam#, wyspy
kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymis
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsygk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
— woda,
— materialy do wykonania tawy pod kraimiki.

2.3. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

2.3.1.Ksztatt i wymiary krawznikow wg BN-80/6775-03/01 [14]
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraanikéw betonowych podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow krgwikéw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
[ +8 +12
b, h +3 +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikobw betonowych powinny lybez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementow powinny kByréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchmawgdzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14], nie
powinny przekraczawartaici podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia ktaikéw betonowych

Rodzaj wad i uszkodzae Dopuszczalna wielkg wad i uszkodze
Gatunek 1 Gatunek 2
Wklestos¢ lub wypukltai¢ powierzchni krawznikdw w mm 2 3
Szczerby i uszkodzenig ograniczajcych powierzchnie goérne niedopuszczalne

krawedzi i narazy (Scieralne), mm
ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dlugas¢, mm, max 20 40
- gkebokas¢, mm, max 6 10
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2.4.3.Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvage wedtug typow,
rodzajow, odmian, gatunkdow i wielkai.

Krawgzniki betonowe natey uktad& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamyelymiarach: grub& 2,5
cm, szerok& 5 cm, diugé¢ min. 5 cm wgksza nk szerokéé kraweznika.

2.4.4 Beton i jego sktadniki
2.4.4.1.Beton do produkcji kragznikdw

Do produkcji krawznikdw naley stosowd beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30. W przykadvykonywania
kraweznikéw dwuwarstwowych, gérna (licowa) warstwa kegmikdw powinna by wykonana z betonu klasy B 30.
Beton uyty do produkcji krawznikéw powinien charakteryzowasie:
— nasikliwoscia, ponizej 4%,
— $cieralndcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gat@nid mm,
— mrozoodpornécia i wodoszczelngcia, zgodnie z normPN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement
Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy niezsizej n# ,32,5” wg PN-B-19701 [10].
Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08 [12].

2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo naley przechowywé& w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
kruszywami innych asortymentéw, gatunkow i marek.

2.4.4.4Woda
Woda powinna b odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materiaty na podsyple i do zapraw

Piasek na podsypkcementowo-piaskoav powinien odpowiada wymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert sgmentem portlandzkim klasy nie mniejszej ni
»32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materiaty na fawy

a) Do wykonania taw pod kraginiki nalezy stosowd beton klasy B 15, wg PN-B-06250 [2], ktérego ski&dpowinny
odpowiada wymaganiom punktu 2.4.4,

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylataaglinga gogco, powinna odpowiadavymaganiom BN-74/6771-04
[13] lub aprobaty techniczne;j.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt
3.2. Sprat

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazgwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotyseze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mogby¢ przewa:one dowolnymirodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe ukfada nalery na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w kierunku
jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegm siszkodzeniami w czasie transportu, a gorna
warstwa nie powinna wystawg@ozascianysrodka transportowego wéej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.
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4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergsidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatdhodczas transportu kruszywa powinnyc tgabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mas; zalewow naley pakowad w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@minddbywa sig¢ w
warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzenierginéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-@O0M, Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerok@i dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

Wskanik zagszczenia dna wykonanego koryta pod dapowinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej
metody Proctora.

5.3. Wykonanie tawy betonowej
Wykonanie taw powinno kiyzgodne z BN-64/8845-02 [16].

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykonsiebez szalowania, przy gruntach sypkich malstosowa
szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonuje: s szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezg®dnio w korycie
powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy
czym naley stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemag, zalewove.

5.4. Ustawienie kraveznikbw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kraganikow

Swiatlo (odlegidé gornej powierzchni kragenika od jezdni) powinno Wy zgodne z ustaleniami dokumentacii
projektowej, a w przypadku braku takich ustajgowinno wynosi od 10 do 12 cm, a w przypadkach wglgpwych (np. ze
wzgledu na ,wyrobieniecieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub zgliszone do 16 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadgo ustawieniu kragznika obsypana piaskierayirem,
ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnys@arasnie ubitym.

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie krawznikéw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujeesi na podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grub&i 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.3.Wypelnianie spoin

Spoiny krawgznikéw nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Spoiny naley wypetnic zwirem, piaskiem lub zapraw
cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kkgwikOw zapraw cementowo-piaskoavstosuje si
wytacznie do krawznikdéw ustawionych na tawie betonowe;.

Spoiny krawznikéw przed zalaniem zaprawnalezy oczyéci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wpltywami
temperatury krawzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowegpoinach zalanych zaprawalery zalew& co 50 m
bitumiczra mas zalewows nad szczelig dylatacyjm tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysqpieniem do robot
6.2.1.Badania krawznikéw

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania materialdw przeznaczonych do ustawienia
kraweznikdw betonowych i przedstaivivyniki tych badé Inzynierowi do akceptacii.

Sprawdzenie wygtlu zewrgtrznego nalgy przeprowad#i na podstawie ogtlzin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzé wystkpujacych na powierzchniach i kradziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3miaoy dtugaci i
giebokasci uszkodzé nalery wykona za pomoe przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoia@ do 1 mm, zgodnie z
ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow pplprzeprowaddi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu suwmiarki
oraz przymiaru stalowego lubstay zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzédai®w prostych w nargach elementow
wykonuje s¢ przez przytaenie ktownika do badanego nai zmierzenia odchytek z dokfadiviy do 1 mm.
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6.2.2.Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostatych materiatdw stosowanych przyawiahiu kraveznikbw betonowych powinny obejmowa
wszystkie wtaciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodnda¢ profilu podiwznego gérnej powierzchni taw z dokumeniaejojektova.

Profil podhwny gérnej powierzchni tawy powinien bygodny z projektowanniwelet.. Dopuszczalne odchylenia mpg
wynosi = 1 cm na kade 100 m tawy.

b) Wymiary taw.

Wymiary faw naley sprawdzt w dwéch dowolnie wybranych punktach nazd@ 100 m fawy. Tolerancje wymiarow
Wynosz:

- dla wysokéci + 10% wysokéci projektowane;,

- dla szerokéci = 10% szerokgci projektowanej.

c) Rowna¢ gbrnej powierzchni taw.

Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza; $irzez przytaenie w dwoch punktach, naide 100 m tawy, trzymetrowej
taty.
Prze&wit pomigdzy gorra powierzchm tawy i przytlazong tata nie maze przekraczal cm.

d) Zag:szczenie taw.

Zag:szczenie taw badagsiv dwdch przekrojach na kde 100 m. tawy zewiru lub piasku nie magwykazywa $ladu
urzadzenia zagszczajcego.
tawy z tlucznia, badane prolwyjecia poszczegolnych ziarn thucznia, nie powinny palaivna wyjcie ziarna z fawy.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamdgerunku nie mge przekracza+ 2 cm na kade 100 m wykonanej
tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikow
Przy ustawianiu kragznikbéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikébw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiot 1 cm na kade 100 m
ustawionego kragznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyaaywznika od niwelety projektowanej, ktére wynasil cm na kade
100 m ustawionego krasnika,

c) réwnas¢ gornej powierzchni kragznikdw, sprawdzane przez przyknie w dwdéch punktach naide 100 m krawznika,
trzymetrowej taty, przy czym przeit pomiedzy gorra powierzchm kraweznika i przytaong tata nie mae przekraczal
cm,

d) doktadnd¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metrow. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na petrgtebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®MANymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove jest m (metr) ustawionego kraimika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogéine” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkaé/ wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kragnika betonowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod tagy
— ew. wykonanie szalunku,
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie krawznikéw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
— wypetnienie spoin kraggnikow zapraw,
— ew. zalanie spoin magzalewow,
— zasypanie zewgtrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,
— przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betornapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwysteg
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu.ddgpomiaru cech geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowycAwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdaaawierzchni drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwealo nawierzchni drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet@&iementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i teisk
tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@&iementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i teisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odhio

10.2. Inne dokumenty
17. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED®REprojekt - Warszawa, 1979 i 1982 r.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacphtécznej (SST) & wymagania dotyeze wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z ustawieniem betonowego okezehodnikowego wyspujacych przy budowie chodnika wagju ulicy Bajera
w Dymaczewie Starym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stosoyestgako dokument przetargowy i kontraktowy petgcaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddkic
Zaleca sj wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t az@anych z ustawieniem:
- 1.525,95mb betonowego obrza 30 x 8 cm na tawie betonowej 20 x 30 cm z opardratonu B 15, kolor obrza szary.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub dwustronnie agi
komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do kokaaiji.

1.4.2.Pozostate okigdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjaqpodanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymis
— obrzea odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03[8]L
— zwir lub piasek do wykonania taw,
— cement wg PN-B-19701 [7],
— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzza chodnikowe - wymagania techniczne

2.3.1.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obize

Dopuszczalne odchyiki wymiaréw obgzepodano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw olinze

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1
| +8
b, h +3

2.3.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olayze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatart€fawedzie
elementéw powinny hiyréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchraniddzi elementow nie powinny przekraézaartagci podanych
w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Rodzaj wad i uszkodse Dopuszczalna wielkg wad i uszkodze
Gatunek 1

Wklgstosé lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gornédieralne) niedopuszczalne
i uszkodzenia
krawedzi i naray ograniczajcych pozostate powierzchnie:

liczba, max 2

dhugas¢, mm, max 20

giebokas¢, mm, max 6

2.3.3.Sktadowanie
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Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvage wediug
rodzajow i gatunkéw.

Betonowe obrzea chodnikowe nalg uktada& z zastosowaniem podktadek i przekladek drewniamyelymiarach co
najmniej: grubé¢ 2,5 cm, szerolk@ 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wiksza nk szeroké¢ obrzea.

2.3.4.Beton i jego sktadniki
Do produkcji obrzgy nalezry stosowa beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gpuzpomocniczego.
4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzex chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po efjnigciu przez beton
wytrzymataici minimum 0,7 wytrzymaki projektowane;j.
Obrzera powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemusszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatéw podano w SST D81 ,Krawezniki betonowe”.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M®00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypknalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szerok@i dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

5.3. Podtae lub podsypka (tawa)

Podiaze pod ustawienie obrze mae stanowé rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawaywéru lub piasku, o
grubdici warstwy 3 cm po zagzczeniu. Podsypk(fawe) wykonuje s¢ przez zasypanie korytawirem lub piaskiem i
zag:szczenie z polewaniem wad

5.4. Ustawienie betonowych obrzgy chodnikowych

Betonowe obrza chodnikowe nalg ustawid na wykonanym podia w miejscu i zeswiattem (odlegtécia gérnej
powierzchni obrz&a od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokunm@npaojektowe;.

Zewretrzna sciana obrzea powinna by obsypana piaskienzwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym,
starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokéci 1 cm. Naley wypemni je piaskiem lub zapraywcementowo-piaskosvw
stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem pgl@czyci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pein
gtebokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysqpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania materialdw przeznaczonych do ustawienia
betonowych obrzs chodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygtlu zewrgtrznego nalgy przeprowad#i na podstawie ogtlzin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzé wystkpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy @mRry dtuggci i
giebokasci uszkodzé nalery wykona za pomoe przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadcia do 1 mm, zgodnie z
ustaleniami PN-B-10021 [4].
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Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow pplprzeprowaddi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu suwmiarki
oraz przymiaru stalowego lubstay, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdedniow prostych w nargach elementow
wykonuje s¢ przez przytaenie ktownika do badanego nai zmierzenia odchytek z dokfadivia do 1 mm.

Badania pozostalych materialdbw powinny obejmoweaszystkie wtaciwosci okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie rob6t naty sprawdzéa wykonanie:
a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsyply(faze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
c) ustawienia betonowego ob¢zechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y piapuszczalnych odchyleniach:
— linii obrzeza w planie, ktére m@ wynost + 2 cm na kade 100 m dlug&i obrzea,
- niwelety gornej ptaszczyzny obeze, ktére mae wynosé +1 cm na kade 100 m diugéri obrzea,
— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, kt@eipno wykazywa catkowite wypetnienie badanej spoiny na petn
gtebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®ANymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowe jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@OWymagania ogoéine” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkaé/ wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana podsypka (tawa).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— zakup i dostarczenie materiatow,
— wykonanie koryta,
— rozcielenie i ubicie podsypki,
- ustawienie obrza,
— wypetnienie spoin,
— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondapraw
4, PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgfmmiaru cech geometrycznych
5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturaloeawierzchni drogowyclwir i mieszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalaenawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdflamenty nawierzchni drég, ulic, parkingéw i toiskv

tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdflamenty nawierzchni drég, ulic, parkingéw i toiskv
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowe] specyfikamjihnicznej (SST)aswymagania dotyexe wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonanieniciekéw z prefabrykowanych elementéw betonowych pgragowie chodnika w ggu ulicy Bajera w
Dymaczewie Starym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stosawest jako dokument przetargowy i kontraktowy pggcaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddkic
Zaleca sj wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zganych z wykonanierti94,11 mbscieku
korytkowego z elementéw prefabrykowanych 60 x 50 grabdci 15 cm na fawie betonowej z oporem z betonu B 15.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Sciek przykravgznikowy - element konstrukcji jezdni sicy do odprowadzenia wod opadowych z nawierzchrdrjez
chodnikéw do projektowanych odbiornikéw (np. kamatiji deszczowej).

1.4.2. Sciek midzyjezdniowy - element konstrukcji jezdni #iey do odprowadzenia wéd opadowych z nawierzchniktdeych
zastosowano przeciwne spadki poprzeczne, np. wieegatok, placow itp.

1.4.3. Sciek terenowy - element zlokalizowany poza jeadhib chodnikiem shmcy do odprowadzenia wéd opadowych z
nawierzchni jezdni, chodnikéw oraz przylegtego terelo odbiornikdw sztucznych lub naturalnych.

1.4.4. Pozostale okéenia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjamodanymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogoblne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Beton na taw

Beton na taw pod krawgznik i sciek powinien odpowiada wymaganiom PN-B-06250 [2]. Z&li dokumentacja
projektowa nie stanowi inaczej, powinien tatteton klasy B-15 lub B-10.

2.3. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowig&dsymaganiom PN-B-06712 [4].
Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpiecaajch je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zynesni
innych asortymentéw, gatunkéw i marek.

2.4. Cement

Cement do betonu powiniendgementem portlandzkim, odpowiagiayjm wymaganiom PN-B-19701 [5].
Cement do zaprawy cementowej i na podgygmentowo-piaskoavypowinien by klasy 32,5.
Przechowywanie cementu powinnaitagodne z BN-88/6731-08 [7].

2.5. Woda
Woda powinna by ,odmiany 1” i odpowiada@wymaganiom PN-B-32250 [6].
2.6. Piasek

Piasek na podsygplcementowo-piaskosypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [4].
Piasek do zaprawy cementowo-piaskowej powinieroadgda wymaganiom PN-B-06711 [3].

2.7. Prefabrykowane elementy betonowscieku

Prefabrykowane elementy betonowe stosowane do neykasciekow powinny odpowiadawymaganiom BN-80/6775-
03/01 [9].

Ksztatt i wymiary prefabrykowanych elementéw beteych, wytych do wykonaniaciekow, powinny by zgodne z
dokumentacj projektova. Moga to by¢ np. prefabrykaty betonowe o wymiarach i ksztattach,Katalogu szczegétow drogowych
ulic, placow i parkéw miejskich - Karty 2.5, 2.912 [12].

Do wykonania prefabrykatéw nalestosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy co najmniej 25.

Nasikliwos¢ prefabrykatéw nie powinna przekra¢zis.

Scieralng¢ na tarczy Boehmego nie powinna przekrd&s mm.

Wytrzymatai¢ betonu n&ciskanie powinna hiyzgodna z PN-B-06250 [2] dla przigj klasy betonu.

Powierzchnia prefabrykatow powinnaddyez rys, pknie¢ i ubytkow betonu, o fakturze zatarte;.
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Krawedzie elementdéw powinny Byrowne i proste. Wkktos¢ lub wypukicgé powierzchni elementéw nie powinna
przekracza 3 mm.

Dopuszczalne odchyiki wymiaréw prefabrykatow:
- na dtugéci + 10 mm,
- na wysokeci i szerokdci + 3 mm.

Prefabrykaty betonowe powinny dyskliadowane w pozycji wbudowania, na pagto utwardzonym i dobrze
odwodnionym.

2.8. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetnienia spoin powinné stpsowana na ggeo i odpowiada wymaganiom BN-74/6771-04 [8].
3. SPRAT

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprzt do wykonania robét

Roboty mana wykonywa rgcznie przy pomocy drobnego sgiz, z zastosowaniem:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazgmiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw plytowych, ubijakdwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport prefabrykatow powinien odbywaie wg BN-80/6775-03/01 [9], transport cementu wg BNeF&1-08 [7].
Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposOb zabezpiegzajje przed zanieczyszczeniem i
Zmieszaniem z innymi asortymentami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do wykonanigcieku naley wytyczy¢ lini¢ krawgznika i & $cieku zgodnie z dokumentacj
projektows. Dlascieku umieszczonego quzy jezdniami € scieku stanowi & wykopu pod faw.

5.3. Wykop pod tawg

Wykop pod wspdla tawg dla scieku i kraweznika naley wykona zgodnie z dokumentacj PN-B-06050 [1]. Jeeli
dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, tczagiej stosowan tawa pod sciek i krawgznik jest fawa z oporem. Dlgcieku
umieszczonego mailzy jezdniami oraZcieku terenowego stosowana jest tawa zwykia.

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerok@i dna wykopu konstrukcji
szalunku dla tawy z oporem. Wskak zag;szczenia dna wykopu pod tawpowinien wynosi co najmniej 0,97, wg normalnej
metody Proctora.

5.4. Lawa betonowa

Klasa betonu stosowanego do wykonania taw powliydazgodna z dokumentagcprojektovy - B 15.
Wykonanie tawy betonowej podano w OST D-08.01 Rdayvezniki betonowe”.

5.5. Wykonaniescieku z prefabrykatow

Ustawienie prefabrykatow na tawie powinno¢byykonane na podsypce cementowo-piaskowej o gaib® cm, lub
innego wymiaru wskazanego w dokumentacji projekfowstawianie prefabrykatow powinno dggodne z projektowamiwelet
dnascieku.

Spoiny elementéw prefabrykowanych nie powinny kraeza szerokéci 1 cm. Spoiny prefabrykatow uktadanych na
tawie zwirowej naley wypelni zwirem lub piaskiem. Spoiny prefabrykatow uktadanyth tawie betonowej natg wypetic
zapravg cementowo-piaskoyy przygotowan w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczysci¢ i zmy¢ wody. Prefabrykaty
ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o sigbizalanych zaprayvpowinny mi€ co 50 m spoiny wypetnione bitumiczn
mas zalewow nad szczelig dylatacyjr tawy betonowej.

Jezeli do wykonaniaciekow terenowych zastosowano prefabrykaty typuyt@wego” wg KPED - karta 01.03 [13], to
pofaczenie prefabrykatu z jezdninalery wypeinic bitumiczra mas zalewows. Od dolnej strony prefabrykatu, wykop naje
wypetni¢ piaskiem lubzwirem i starannie zagcic.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdnzadania materiatdw przeznaczonych do wykonégigku i
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Badania materiatéw stosowanych do wykondgiaku z prefabrykatéw powinny obejmoévavszystkie witaciwosci, ktore
zostaly okrélone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Zakres bada

W czasie rob6t zwzanych z wykonaniertieku z prefabrykatéw natg sprawdzé:
— wykop pod taw,
— gotowa tawe,
— ustawienie krawznika,
— wykonaniescieku.

6.3.2.Wykop pod taw

Nalezy sprawdzé, czy wymiary wykopu szgodne z dokumentacprojektovs oraz zagszczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynost: 2 cm. Zagszczenie podiea powinno by zgodne z pkt 5.3.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania tawy

Przy wykonywaniu tawy, badaniu podlegaj
a) linia tawy w planie, ktdra me sk rézni¢ od projektowanego kierunku#02 cm na kade 100 m tawy,
b) niweleta gérnej powierzchni tawy, kt6ra peosk; rézni¢ od niwelety projektowanej s 1 cm na kade 100 m tawy,
c) wymiary i rowna¢ tawy, sprawdzane w dwoch dowolnie wybranych puctktaa kade 100 m tawy, przy czym dopuszczalne
tolerancje wynosgdla:
— wysokdci (grubdci) tawy = 10% wysokéci projektowanej,
— szerokdci gornej powierzchni fawy 10% szerokexi projektowanej,
— roéwndasci gérnej powierzchni tawy 1 cm praeitu pomidzy powierzchni tawy a przyt@ona czterometrow tata.

6.3.4.Sprawdzenie wykonanizieku

Przy wykonaniucieku, badaniu podleggj
a) niweletascieku, ktéra mae r&ni¢ sig od niwelety projektowanej # 1 cm na kade 100 m wykonanegwieku,
b) réownas¢ podiuznascieku, sprawdzana w dwoch dowolnie wybranych pustkiga kade 100 m diugéri, ktéra mae wykazywé
prz&wit nie wigkszy niz 0,8 cm pomidzy powierzchri scieku a fag czterometrow,
c) wypetienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5, spzame na kadych 10 metrach wykonanegoieku, przy czym wymagane jest
calkowite wypetnienie badanej spoiny,
d) grubai¢ podsypki, sprawdzana co 100 m, ktérazemek rézni¢ od grubdci projektowanej a: 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®ANymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest m (metr) wykonanegieku korytkowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@OWymagania ogéine” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagpjojektova, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkaé/ wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— wykop pod taw,
— wykonana tawa,
— wykonana podsypka.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” §kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 stieku z prefabrykowanych elementéw betonowych ob@m
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie wykopu pod tawy,
— wykonanie szalunku (dla taw betonowych z oporem),
— wykonanie tawy betonowej,
— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,
— ulozenie prefabrykatéwcieku z wypetnieniem spoin,
— zasypanie zewgtrznejsciany prefabrykatu lub kraginika,
— przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3.  PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonzapraw
4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykitego
5. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
8. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
9. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdiementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw icaisk
tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
10. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet&ementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i teisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodnikowe
11. BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odio

10.2. Inne dokumenty

12. Katalog szczegotow drogowych ulic, placow i parkdejskich, Centrum Techniki Budownictwa Komunalnegdarszawa
1987.

13. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDgarEprojekt-Warszawa, 1979.
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